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Erganzungskasten
“Mechanik”

In dem vorliegenden Ergdnzungskasten »Mechanike
befindet sich ein Motor sowie verschiedene Getrie-
bebauteile als Ergdnzung zu den Bauk&sten 1005,
1006 oder 1010. Hiermit kbnnen verschiedene
Modelle motorisiert werden oder nach eigenen Vor-
stellungen neue motorisch angetriebene Modelle
entwickelt werden.

Montage und Anschluf} des
Motors

Der Antriebsmotor besteht aus dem Haltewinkel mit
Gleichstrom-Motor, dem Abdeckblech und dem
Umpolschalter. Der Antriebsmotor ist zusammen
mit dem Umpolschalter fur den AnschluB an einen
16-Volt-Wechselspannungs-Transformator (z. B.

Nr. 6631 geeignet.

Hinweis: Der Motor darf nur mit zwischengeschal-
tetem Umpolschalter an den Wechselstromtransfor-
mator angeschlossen werden.

Vor dem AnschluB des Motors ist der Netzstecker
des Transformators aus der Steckdose zu entfernen.

Die beiden grauen Leitungen des Umpolschalters
werden mit den grauen AnschluBleitungen des
Motors verbunden.

Das gelbe und braune Kabel des Umpolschalters
wird an die gleichfarbigen Klemmen des Transforma-
tors angeschlossen.

16 Volt ~
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Bei einem Fahr-Transformator aus dem Marklin HO-
Sortiment (z. B. 6631) kann alternativ auch der Fahr-
stromausgang verwendet werden. Dabei wird das
gelbe AnschluBkabel des Umpolschalters mit der
roten Klemme des Transformators und das braune
Kabel des Umpolschalters mit der braunen Klemme
des Transformators verbunden. Durch Drehen des
Fahrreglers auf dem Transformator kann nun die
Geschwindigkeit des Motors stufenlos geregelt wer-
den. Die Drehrichtung des Motors wird am Umpol-
schalter verdndert und nicht wie im HO-Bereich
Ublich durch Drehen des Fahrreglers Giber die 0-
Stellung nach links hinaus!

Hinweis: Bei Betatigen der Umschaltspannung am
Fahrtransformator 6631 liegt am Ausgang eine
Spannung von 24 Volt an. Der Motor ist flir einen
Dauerbetrieb mit dieser Spannung nicht geeignet.
Daher darf bei AnschluB an den Fahrstromausgang
des Transformators der Umschaltimpuls nicht dauer-
haft ausgeldst werden.

Getriebebau

Bei einer Versorgungsspannung von 16 Volt dreht der
Motor je nach Belastung mit 6000 bis 7500 U/min
(Umdrehungen pro Minute). Werden fiir ein Modell nie-
drigere oder héhere Umdrehungszahlen benétigt, so
kann mit den verschiedenen Zahnradern, Ritzeln, Ket-
tenrddern etc. aus dem Méarklin-Metallbaukasten-Sorti-
ment ein Getriebe aufgebaut werden.

Schneckengetriebe

Ein Beispiel fur ein Schneckengetriebe ist in Bild 3
dargestellt. Die fur dieses Getriebe benétigten Teile
(Getriebegeh&use, Schnecke und Ritzel) sind z. B. im
Ergénzungs-Set 1045 zu finden.

Wird die Schnecke einmal gedreht, so wird das Ritzel
um einen Zahn weitergedreht. Da das Ritzel 19 Z&hne
hat, wird das Ritzel nach 19 Umdrehungen der
Schnecke eine komplette Drehung vollfiihrt haben.

Wird dieses Getriebe mit einer Drehung von 6650 U/
min angetrieben, so wird die durch das Ritzel filhrende
Achse sich nur noch mit

6650 (U/min)

19 = 350 (U/min)

drehen.

Dieses Getriebe ist selbsthemmend. Ein Antrieb des
Ritzels ist daher nicht méglich!

Erst nach der Herstellung der kompletten Verdrah-
tung wird der Netzstecker des Transformators in die
Steckdose gesteckt.

Vorsicht: Der verwendete Gleichstrom-Motor zeich-
net sich durch eine hohe Abgabeleistung aus. In die
Liiftungsschlitze des Motors diirfen keine spitzen
Gegenstidnde (Schraubendreher, Achsen etc.)
gesteckt werden, da sonst Verletzungsgefahr
besteht.

Der Motor darf nur verwendet werden, wenn die
beiliegende Verkleidungsplatte als Abdeckblech
um den Motor gebaut ist (Bild 1).

Die Verkleidungsplatte schitzt zuséatzlich vor der lei-
stungsbedingten Warmeabstrahlung des Motors.
Nach langerem Gebrauch solite der Motor zuerst
abkidhlen, bevor er bei der Demontage berthrt wird.

Stirnradgetriebe

In Bild 4 ist ein mehrstufiges Stirnradgetriebe darge-
stellt. Mit dem Stirnradgetriebe wird nicht nur die
Umdrehungszahl sondern auch die Drehrichtung der
Achse verandert.

Das Ubersetzungsverhéitnis eines Stirnradgetriebes
kann durch folgende Formel ermittelt werden:

I=z1z2

i = Ubersetzungsverhéltnis

z1 = Anzahl| der Z&hne des antreibenden Zahnrades

z2 = Anzahl der Zahne des angetriebenen Zahn-
rades

Beispiel: antreibendes Zahnrad ist das Ritzel 10720 mit
19 Zahnen. Angetriebenes Zahnrad ist das Zahnrad
10457 mit 57 Z&hnen. Dann ergibt sich ein Uberset-
zungsverhéltnis von

i=19:57=1:3

Durch Hintereinanderschalten mehrerer Zahnradpaare
kann das__['lbersetzungsverhéltnis weiter veradndert wer-
den. Die Ubersetzungsverhéltnisse der einzelnen Zahn-
radpaare werden dabei miteinander multipliziert. Das
Getriebe in Bild 4 besitzt beispielsweise ein Gesamt-
Ubersetzungsverhéltnis von

i=(1:3)*(1:3)*(1:3)=1:27

Kettenantrieb

Mit einem Kettenantrieb kann wie bei einem Stirnrad-
getriebe die Drehzahl verandert werden (Bild 5). Die
Drehrichtung der beiden Achsen ist jedoch gleich.
Anstatt der Kette kann auch eine Transmissionsspirale
(11515 oder 11545) und Schnurlaufrader verwendet
werden.
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Beispiel fur ein Schneckengetriebe
Example of a worm gear drive

Exemple pour engrenage & vis sans fin
Voorbeeld van een wormwieloverbrenging

Dreistufiges Stirnradgetriebe

Three step spur gear drive

Réducteur a trois rapports a engrenage droit
Drietraps overbrenging met rechte tandwielen

Kettenantrieb

Chain drive

Entrainement par pignon et chaine
Kettingaandrijving
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“Mechanics”
Extension Set

In the »Mechanics« Extension Set before you is a
motor as well as various drive gear parts to supple-
ment the 1005, 1006 or 1010 construction sets. With
these sets different models can be motorized or new
motor powered models can be developed from your
own designs.

An installation and
hookup for the motor

The motor consists of the mounting bracket with a
DC motor, the cover plate and the reversing switch.
The motor together with the reversing switch is suit-
able for connecting to a 16 volt alternating current
transformer (example: no. 6627/6631).

Tip: This motor is to be connected to an alternating
current transformer only with the reversing switch
in the circuit between it and the transformer.

Before connecting the motor, the transformer must
be unplugged from the electrical wall outlet.

The two gray wires from the reversing switch are
connected to the gray hookup wires on the motor.

The yellow and brown wires on the reversing switch
are connected to the terminals/sockets of the same
color on the transformer.

With a train control transformer from the Marklin HO
program (example: 6627/6631) the train control cir-

Setting up gear drives

With a current supply of 16 volts the motor has a
speed of 6000 to 7500 r.p.m. (revolutions per minute)
according to its load. If a lower or higher r.p.m. is
required for a model, a gear drive can be set up using
the different spur gears, pinion gears and sprocket
wheels, etc. from the Méarklin Metall program.

Worm gear drive

An example of a worm gear drive is shown in illustra-
tion 3. The parts needed for this gear drive (gear drive
housing, worm and pinion gear) can be found in the
1045 extension set, for example.

When the worm gear revolves once, the pinion gear
revolves further by one gear tooth. Since the pinion
gear has 19 teeth, it will have complete revolution after
19 revolutions of the worm gear.

When this gear drive is driven at a speed of 6650
r.p.m. then the shaft for the pinion gear will revolve at

6650 (r.p.m.)
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This gear drive will jam or is self locking. A gear drive

using the pinion gear is therefore not possible!
Spur gear drive

A multi-step spur gear drive is shown in illustration 4.
With the spur gear drive not only the r.p.m. is changed,

=350 (r.p.m.)

cuit can also be used alternatively to power the
motor. In this instance the yellow wire from the
reversing switch is connected to the red terminal/
socket on the transformer and the brown wire from
the reversing switch to the brown terminal/socket on
the transformer. By turning the speed control knob
on the transformer the speed of the motor can now
be controlled steplessly. The direction of rotation for
the motor is changed at the reversing switch and
not, as is common with HO trains, by turning the -
speed control knob to the left past the 0 setting!

Tip: When the train reversing current is activated on
the 6627/6631 transformer, 24 volts is present at the
output terminals/sockets on the transformer. The
motor is not designed for constant operation at this
voltage. Therefore, when the motor is connected to
the train control circuit on the transformer, the train
reversing current must not be activated conti-
nuously.

The transformer may be plugged into the wall outlet
only after all of the connections for the motor have
been made.

Caution: The DC motor employed here is distin-
guished by a very high power output. No pointed
objects (screwdriver, axle, etc.) may be inserted
into the cooling slits on the motor, otherwise there
is the danger of physical injury to yourself.

This motor may be used only when the cover plate
included with it is installed around it (ill. 1).

The cover plate also protects against the heat built
up by the motor. After being used for a long time,
the motor should be allowed to cool off, before it is
touched in the process of disassembling the
model.

the direction of revolution for the shaft is also changed.
The gear ratio of a spur gear drive can be expressed in
the following way:

i=z1:z2
i = gear ratio
z1 = number of teeth on the gear that is driving the
mechanism
z2 =the number of teeth on the gear that is being
driven

Example: the gear driving the mechanism is pinion
gear 10720 with 19 teeth. The gear being driven is gear
10457 with 57 teeth. The resulting gear ratio is

i=19:57=1:3
By placing several gear pairs behind each other, the
gear ratio can be further changed. The gear ratios of
the individual gear pairs are now multiplied with one

another. The gear drive in illustration 4 has a total gear
ratio, for example, of

i=(1:3)*(1:3)*(1:3)=1:27

Chain drive

With a chain drive the speed can be changed (ill. 5) as
with a spur gear drive. The direction of revolution for
both shafts remains the same, however. A transmission
spiral wire (11515 or 11545) and grooved wheels can
be used in place of the chain.
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Coffret complémentaire
“Mecanique”

Dans le présent coffret complémentaire »Mécani-
ques, vous trouverez un moteur ainsi que divers élé-
ments d’engrenage qui complétent les coffrets kit
1005, 1006 et 1010. Vous pourrez ainsi motoriser dif-
ferents modéles ou bien faire jouer votre imagination
pour concevoir de nouveaux modéles équipés d'un
moteur.

Montage et connexion du moteur

Le moteur est composé des éléments suivants: cor-
niére de fixation avec moteur & courant continu, téle
de protection et inverseur. Le moteur et I'inverseur
sont congus pour étre connectés a un transforma-
teur de tension C.A. 16 volts (par exemple No. 6631).

A noter: Pour relier le moteur au transformateur, il
est impératif de connecter d’abord I'inverseur.

Avant de connecter le moteur, il faut débrancher la
prise secteur du transformateur.

Les deux conducteurs gris de l'inverseur sont a
relier aux conducteurs égalment gris du moteur.

Les fils jaune et marron de I'inverseur sont a fixer
sur les bornes aux couleurs correspondantes du
transformateur.

Sur un transformateur de circulation de I'assorti-
ment Mérklin HO (par exemple 6631), la connexion

Meécanisme d'entrainement

Avec une tension d’alimentation de 16 volt, le moteur
tourne & une vitesse de 6000 a 7500 tr/min ‘(tours par
minute) selon la charge. Si I'on désire un nombre de
tours/min plus bas ou plus élevé, on peut construire un
mécanisme d’entrainement a partir des coffrets de con-
struction métallique Méarklin et de leurs divers éléments
tels que roues dentées, pignons, roues a chafnes, etc.

Engrenage a vis sans fin

L'illustration 3 montre un exemple d’engrenage & vis
sans fin. Les piéces nécessaires pour cet engrenage
(carter de protection, vis sans fin et pignon) font partie
par exemple du coffret complémentaire 1045.

Lorsque la vis sans fin effectue un tour, le pignon
avance d’une dent. Le pignon ayant 19 dents, il effectue
une rotation compléte aprés 19 tours de la vis sans fin.
Si cet engrenage est entrainé a la vitesse de 6650 tr/
min, I'axe dépendant du pignon ne tourne plus qu'a la
vitesse de:

6650 (tr/min)
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Cet engrenage est autobloquant ce qui rend I'entraine-
ment du pignon impossible.

= 350 (tr/min)

Réducteur a engrenage droit

Lillustration 4 présente un réducteur & engrenage droit
a plusieurs rapports. Le réducteur a engrenage droit

peut se faire sur le courant de circulation. Pour ce
faire, le fil jaune de l'inverseur est a relier a la borne
rouge du transformateur, et le fil marron de l'inver-
seur & la borne marron du transformateur. A pré-
sent, la vitesse du moteur se régle en continu en
tournant le bouton du transformateur. Le sens de
rotation du moteur est inversé au moyen de l'inver-
seur, et non pas en tournant le bouton de circulation
vers la gauche avant la position 0, comme c'est le
cas habituellement pour I'assortiment HO.

A noter: En activant la tension d’inversion sur le
transformateur de circulation 6631, on obtient 4 la
sortie une tension de 24 volts. Le moteur n'est pas
congu pour fonctionner longtemps avec cette ten-
sion. C'est pourquoi I'impulsion d’inversion ne doit
pas étre activée trop longtemps lorsque la conne-
xion est réalisée sur le courant de circulation du
transformateur.

Avant de brancher le transformateur sur le secteur, il
faut impérativement terminer le cablage.

Attention: Le moteur a courant continu se caracté-
rise par une forte tension. Il ne faut donc surtout
pas introduire d'objets pointus (tournevis, axex,
etc) dans les fentes d’aération du moteur, pour évi-
ter toute blessure.

Le moteur ne doit étre utilisé que s'il est entouré de
son revétement de protection en tole (figure 1).

Le revétement offre en plus une protection contre la
chaleur que dégage le moteur. Aprés une utilisation
prolongée, il convient tout d’abord de laisser refroi-
dir le moteur avant de la toucher en vue d'un
démontage.

modifie non seulement la vitesse de rotation mais éga-
lement le sens de rotation de I'axe.

Le rapport de transmission d'un réducteur & engrenage
droit peut s'exprimer par la formule suivante:

i=z1:22

i =rapport de transmission
z1 = nombre de dents de la roue d’entrainement
z2 = nombre de dents de la roue entrainée

Exemple: la roue d’entrainement est le pignon 10720 a
19 dents. La roue entrainée est la roue dentée 10457 a
57 dents. Ce qui donne un rapport de

i=19 :57=1:3

En intercalant plusieurs couples de roues dentées, on
peut continuer a modifier le rapport de transmission.
Les rapports de transmission des divers couples de
roues dentées se multiplient les uns aux autres. Sur I'il-
lustration 4 par exemple, I'engrenage posséde un rap-
port total de transmission de

i=(1:3)*(1:3)*(1:3)=1:27

Entrainement par pignon et chaine

Avec un entrainement par pignon et chaine, la vitesse
de rotation peut étre modifée comme avec un réducteur
a engrenage droit (illustration 5). L'axe de rotation des
deux axes est cependant identique. A la place de la
chaine, on peut utiliser également une courroie de
transmission spiralée (11515 ou 11545) et des poulies a
gorge.
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Uitbreidingsdoos
“Mechanica”

In de voor u liggende uitbreidingsdoos »Mechanica«
bevinden zich een motor en verschillende overbren-
gingsonderdelen als uitbreiding op de bouwdozen
1005, 1006 of 1010. Hiermee kunnen diverse model-
len gemotoriseerd worden of volgens eigen ideeén
nieuwe motorisch aangedreven modellen ontwikked
worden.

Montage een aansluiting
van de motor

De aandrijffmotor bestaat uit een houder met een
gelijkstroommotor, afdekking en ompoolschakelaar.
De aandrijfmotor is samen met de ompoolschake-
laar geschikt voor de aansluiting op een 16 volt wis-
selspanningstrafo (bijv. 6631).

Opmerking: De motor mag alleen met tussenge-
schakelde ompoolschakelaar op de wisselspan-
ningstrafo aangesloten worden.

Voor de aansluiting van de motor moet de netsteker
van de transformator uit het stopcontact getrokken
worden.

De beide grijze leidingen van de ompoolschakelaar
worden met de grijze aansluitleidingen van de motor
verbonden.

De gele en bruine draden van de ompoolschakelaar
worden op de klemmen met dezelfde kleur op de

Bouw van de overbrenging

Bij een voeding van 16 volt draait de motor al naar de
belasting met 6000 & 7500 omwentelingen per minuut.
Als voor een model meer of minder omwentelingen
nodig zijn, dan kan met verschillende tandwielen,
rondsels, kamwielen enz. uit het Marklin-metaalbouw-
doosassortiment een overbrenging gebouwd worden.

Wormwieloverbrenging

Een voorbeeld van een wormwieleroverbrenging toont
afb. 3. De benodigde delen voor deze overbrenging
(huis, wormwiel en rondsel) kunnen bijv. in uitbrei-
dingsset 1045 gevonden worden.

Wordt de worm eenmaal gedraaid, dan wordt het rond-
sel één tand verder gedraaid. Omdat het rondsel 19
tanden heeft, zal het rondsel na 19 omwentelingen van
de worm een complete omwenteling voltooid hebben.
Wordt deze overbrenging met een toerental van 6650
omw/minuut aangedreven, dan zal de as die door het
rondsel loopt draaien met

6650 (omw/minuut)
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Deze overbrenging is zelfremmend. Aandrijving van het
rondsel is daarom niet mogelijk!

= 350 (omw/minuut)

Overbrenging met rechte tandwielen

In afb. 4 is een meertrapsoverbrenging met rechte

transformator aangesloten. Van een rijtransformator
uit het Marklin HO-assortiment (bijv. 6631) kan ook
de rijstroomuitgang gebruikt worden. Daarbij wordt
de gele aansluitdraad van de ompoolschakelaar met
de rode klem van de transformator en de bruine
draad van de ompoolschakelaar met de bruine klem
van de transformator verbonden. Door draaien aan
de rijregelaar op de transformator kan nu de snel-
heid van de motor traploos geregeld worden. De
draairichting van de motor wordt met de ompool-
schakelaar veranderd en niet zoals bij HO gebruike-
lijk is door de rijregelaar over de 0-positie heen
naar links te draaien!

Opmerking: Als de omschakelspanning op de rij-
transformator 6631 bediend wordt, staat op de uit-
gang 24 volt. De motor is niet geschikt om op deze
spanning continu te draaien. Daarom mag bij aan -
sluiting op de rijstroomuitgang van de transformator
de omschakelpuls niet constant gegeven worden.

Pas na voltooiing van de complete bedrading wordt
de netsteker van de transformator in het stopcontact
gestoken.

Voorzichtig: De gebruikte gelijkstroommotor geeft
een hoog vermogen af. In de beluchtingsspleten
van de motor mogen geen scherpe voorwerpen
(schroevedraaier, assen, e. d.) gestoken worden,
omdat de kans op beschadigingen aanwezig is.

De motor mag alleen gebruikt worden als de mee-
geleverde afdekkingsplaat om de motor heenge-
bouwd is (afb. 1).

De afdekkingsplaat beschermt tevens tegen de
afgegeven warmte van de motor. Na lang gebruik
moet de motor eerst afkoelen, voordat hij bij demon-
tage beetgepakt wordt.

tandwielen weergegeven. Met deze overbrenging wordt
niet alleen het toerental maar ook de draairichting van
de as veranderd.

De overbrengingsverhouding van deze overbrenging
kan via de volgende formule uitgerekend worden:

l=z1:z2

i = overbrengingsverhouding
z1 = aantal tanden van het aandrijvende tandwiel
z2 = aantal tanden van het aangedreven tandwiel

Voorbeeld: Aandrijvend tandwiel is rondsel 10720 met
19 tanden. Aangedreven tandwiel is tandwiel 10457
met 57 tanden. Resultaat is een overbrengingsverhou-
ding van

I=19357T=1:3

Door meer van deze tandwielparen achter elkaar te
schakelen kan de overbrengingsverhouding verder
veranderd worden. De overbrengingsverhoudingen van
de afzonderlijke tandwielparen worden daarbij met
elkaar vermenigvuldigd. De aandrijving in afb. 14 bezit
bijvoorbeeld een totale overbrengingsverhouding van

i=(1:3)*(1:3)*(1:3)=1:27

Aandrijving met kamwielen

Met een kamwielaandrijving kan niet als bij de over-
brenging met rechte tandwielen het toerental ver-
anderd worden (afb. 5). De draairichting van de beide
assen is echter gelijk. In plaats van de ketting kunnen
ook een transmissieveer (11515 of 11545) en snaren
gebruikt worden.
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Lautewerk

Alarm bell - Sonnerie
Bel
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Lautewerk nur im Uhrzeigersinn drehen lassen!
Turn the signal warning bell clockwise only!

La sonnerie de locomotive ne doit tourner
que dans le sens des aiguilles d'une montre!

Bel alleen in de richting van de klok laten draaien!

Radar antenna - Antenne Radar

Ra d a I'a Ilte nn e Radarantenne
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Nahmaschine
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Sewing machine - Machine a coudre
Naaimachine
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