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Die MEKANIK—/Mefa//baMkdsfen

Eine mehr als 40jahrige Erfahrung in der Blechverformung, verbunden mit
den schopferischen Ideen unserer Konstrukteure schufen den MEKANIK-
Metallbaukasten.

Im Prinzip ist der MEKANIK aufgebaut auf dem bekannten System der
gelochten Bénder. Die Verwendung neuer, sinnreicher Bavelemente bietet
jedodt dem jungen Konstrukteur wesentlich erweiterte Méglichkeiten beim
Bau. Patentzahnréder mit Stirn- und Kegelverzahnung erméglichen selbst
mit dem kleinsten Grundkasten das Konstruieren solcher Modelle, die
auch der Kritik des erfahrenen Konstrukteurs standhalten.

Das neue MEKANIK -Vorlagenbuch mit farbigen Abbildungen l&8t das
Bauen und Basteln zur Freude werden. Ob Fahrzeug, Flugzeug oder
Raumschiff, Maschinen, Bricken oder Hebezeugkonstruktionen, alles 1683t
sich mit den prdzise gearbeiteten Einzelteilen spielend zusammenfiigen.
Dabei kénnen die vorliegenden Abbildungen nur Anregungen sein. Wer
mit offenen Augen durchs Leben geht, wird stets neue Dinge entdecken,
die wert sind, mit MEKANIK nachgebildet zu werden.

Modernste Maschinen und rationalisierte Herstellungsverfahren machen es
méglich, den MEKANIK-Metallbaukasten in einer unibertroffenen Qua-
litdt zu liefern. Ergdnzungskdsten geben jedem die Méglichkeit, mit klei-
nem Kasten anzufangen und spéter zu grofieren Késten Uberzugehen.

Elektrische Aggregate, wie der MEKANIK -Transformator und der
MEKANIK -Elektromotor gestatten den Dauerbetrieb der gebautenModelle.

Der preiswerte Federmotor erlaubt den zeitlich begrenzten Antrieb der
gebauten Fahrzeuge und Konstruktionen.

Dieses Patentzahnradpaar mit seitlich durchgefrasten
Zahnflanken ist schon in den kleinsten MEKANIK-
Grundkasten enthalten. Die Zeichnungen veranschau-
lichen, welch universale Bauméglichkeiten durch dieses
wodurch in vielen Féllen die spétere Berufswahl entscheidend beeinfluf3t wird. Zahnradpaar gegeben sind.

MEKANIK -Metdllbaukésten sind in ihrer gediegenen Ausfihrung wert-
volle Geschenke. Es handelt sich hierbei nicht um ein Spielzeug schlechthin,
sondern das Basteln mit seinen Bauelementen weckt und entwickelt Talente,

- MEKANIK -GESCHENKE BRINGEN FREUDE!
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Grundkasten Nr. 22

Inhalt: 618 Teile
Kastengrofie: 31x 51x 6 cm
Gewicht: 3,3 kg

Grofie Gummireifen in Verbindung
mit vielen neven Bauelementen er-
moglichen das Bauen gréberer
Modelle wie: Fahrzeuge, Hebe-
zeuge, Maschinen und Bricken.

Grundkasten Nr. 20
Inhalt: 254 Teile
Kastengrofbe: 29 x42x 3,5 cm
Gewicht: 1,3 kg

Dieser , kleinste MEKAN IK-Metallbau-
kasten' ist mif Gummireifen und bieg-
samen Verkleidungsplatten ausgeristet.
Das Patent-Zahnradpaar erlaubt
schon das Bauen originellster und
beweglicher Modelle.

Ergéinzungskasten Nr. 22a

MSELE S gl R D

Die Ergdnzungskdsten vermitteln den Anschluf der Grundkésten unter-
sinander.

. Grundkasten Nr. 20 + Ergéinzungskasten Nr. 20a = Grundkasten Nr. 21 gt
Grundkasten Nr. 21 + Erganzungskasten Nr. 21 a = Grundkasten Nr. 22 i
Grundkasten Nr. 22 + Ergdnzungskasten Nr. 22a = Grundkasten Nr. 23 !

Grundkasten Nr. 23 + Erganzungskasten Nr. 23a = Grundkasten Nr. 24 MEKANIK -Federmotor Nr. MF 142
Grundkasten Nr. 21 Eingebautes Schaltgstriebe '
Iinhali: 320 Teile 2 Geschwindigksiten
Kastengrobe: 31x 52x 3,6 cm Vor- und Rickwarfslauf

Gewicht: 1,8%kg

Eine reichhaltige Ausstattung
macht diesen Kasten zu dem beliebten

2 Standard-MEKAN 1K-Metallbaukasten. ME KAN I K

Der ideale Antriebsmotor fir MEKANIK-Modelle
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Grundkasten Nr. 23
Inhalt: 280 Teile

Kastengrobe: 31 x 52 x7 cm
Gewicht: 5,4 kg

Grundkasten Nr. 24
Inhalt: 1230 Teile

Kastengrofe: 42x 59 x 7 cm
Gewicht: 9,3 kg

Dieser Grundkasten Nr. 23 mit herausnehmbarem Einsatz und

980 Einzelteilen lo6st selbst bei verwohnten Bastlern helle Be- Dieser Grundkasten Nr.24 mit 1230 Einzelteilen gibt dem anspruchsvollen jungen
geisterung aus. Eine grofie Zahl neuartiger Zahnrader und Ketten- Konstruktaur die Moglichksit, der Wirklichkeit entsprechende gréfiere Modelle
rader mit der Antriebskette lassen das Bauen zur Freude werden. zu bauen.

Der MEKANIK Nr. 23 ist ein wirklich kostbares Geschenk.

MEKANIK ~Transformator MT 122 30VA

nur fir Wechselstrom.

MEKANIK -Elektromotor Nr. ME 131 Stufenloses Schalten von 10—20 Volt.

Eingebaut sind:

Mit gerduscharmem Getriebe. ~ 1. Automatische KurzschluBsicherung.

Wird mit Hilfe eines MEKANIK-Transformators mit g EmSChGHBr lanremeciindegt s dupain

i : . Kontroll-Lampe.

der ungefahrlichen Spannung von 20 Yolt betrieben. P fic A Und T8 Yolr Balevch

Ist in Stufen zwischen 10 und 20 Volt regelbar und v USRI IULSE BT CiFEieLCnng:

kann vom Transformator in der Geschwindigkeit

reguliert und von links- auf Rechtslauf umgeschaltet

werden. Dieser kleine elegante Spielzeugtransformator mit der groben Lleistung ist so
konstruiert, daB auch elektrische Eisenbahnen damit getrieben werden kdnnen.

Bei Bestellung Netzspannung angeben: 110 oder 220 Volt.

Betriebsspannung: 10-20 Volt.




Konstruktionsform Nr. 1

Die iberlappte Verbindung wird beim Modellbau von
allen Yerbindungsarten am haufigsten angewendet,
sie wird durch Aufeinanderlegen und Verschrauben
von 2 Flachbandern oder Winkelschienen hergestellt.

meccanoindex.co.uk

Konsiruktionsform Nr. 3

Beim Kurvenfahren eines Fahrzeuges legt das aufdere
Rad einen gréBeren Weg zurick als das innere Rad.
Wenn beide Rader auf einer starren Achse befestigt
wadren, wirde das innere Rad in der Kurve rutschen
und bremsen.

Die Konstruktionsform Nr. 4 zeigt, wie man zweck-
mafig zwei Rader auf einer Fahrzeugachse anbringt.

Das hintere Rad ist auf der Achse festgeschraubt,
wahrend das vordere Rad nur aufgesteckt und durch
einen Stellring seitlich gehalten wird.

Konstruktionsform Nr. 5

Eine lange Schraube S 4 oder S 5 dient hier als
Achse und wird mit 2 Muttern an der Lagerplatte
so festgeschraubt, dafy zwischen dem Laufrad und
dem Schraubenkopf etwas Spielraum bleibt.

Durch Einbau einer Sperrklinke wird ein Zahnrad in Kenstruldionsform Nr. 2

einer bestimmten Stellung gehalten und nur in einer
Drehrichtung gesperrt. Hauptsachlich wird die Sperr-
klinke bei Hebezeugen angewendet.

W L . L T

In der Konstruktionsform Nr. 6 ist ein Winkeltrieb des Patentzahnradpaares
dargestellt, wie er meistens fir die Lenkung von Fahrzeugen Verwendung findet.

ponsiridion oy T4 Konstruktionsform Nr. 8
Beim Bau von MEKANIK-Modellen kommt es héufig
vor, daf} Bauteile beweglich (nicht fest] verbunden
werden miissen. Eine Mufter allsin wirde nicht ge-
niigen, um ein allmdhliches Lésen der Schraube und
damit Auseinandergteiten 'der Teile zu verhindern.
Hier verwendet man die Gegenmutter, auch Konter-
mutter genannt. Die beiden Muttern werden mit Hilfe
der beiden Schraubenschlissel gegeneinander ge-
schraubt und sitzen so fest auf der Schraube oder
Gewindespindel.

Der in der Konstruktionsform Nr.7 gezeigfe gerade Seiltrieb ergibt gleiche Dreh-
richtung des getriebenen Rades zum Triebrad.

Der in der Konstruktionstorm Nr. 8 gezeigte gekreuzte Seiltrieb ergibt entgegen-
gesetzte Drehrichtung des getriebenen Rades zum Triebrad.
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Konstruktionsform Nr. 9

Die Konstruktionsform Nr. 9 zeigt den halbgekreuzien Seiltriek
bel Achsen, die rechtwinklich zueinander stehen und nicht in
gleicher Ebene liegen.

Konstruktionsform Nr. 12

Die Patentzahnréder mit seiflich durchgehenden Zahnflanken
ermoglichen auch die Kraftibertragung bel rechtwinklich zvein-
ander liegenden Wellen, die in gleicher Ebens liegen, wie die
Konstruktionsform Nr. 12 zeigt.

Konstruktionsform Nr. 10

Die Umdrehungsgeschwindigkeit richtet sich nach dem Verhéltnis der
Raddurchmesser. Bel gleich grofien Rédern werden gleiche Umdrehungs-
geschwindigkeiten erzielt. Soll die Umdrehungsgeschwindigkeit des
gelriebenen Rades vermindert werden, so nimmt man ein Rad mit
aréBerem Durchmesser, wie es die Konstruktionsform Nr. 10 zeigt. Eine
Vergroberung der Umdrehungsgeschwindigkeit erreicht man durch Um-
wechseln der Rdder.

Konstrukiionsform Nr. 13

Bel den nachfolgenden Fahrzeugmodellen wird diese Art der Lenkung
héufig eingebaut. Der Schraubenzapfen greift in eine Zahnlicke des
Zahnrades Z 1 Bei Drehung der Zahnrader wird die Schraube seiftlich
bewegt und nimmt die Spurstange F11 mit. Die beiden beweglich an-
gebrachten Réder werden dadurch eingeschlagen.

Konstruktionsform Nr. 11

Um eine drehende Bewegung In eine Stobbewegung zu Oberirogen,
benstigh man eine Exzenterschelbe. In der Konstruktionsform Nr. 11 wirkt
als Exzenterschelbe das lochscheibenrad, an dem mit einer Schraube
und zwel Muttern ein Flachband drehbar ongebracht ist. Diese Be-
wegungsiiberfragung wird sehr oft gebroucht, z. B. bel Holléinder,
Schiittelsieb, Séige, Hobelmaschine und vielen anderen Modellen.

Konstruktionsform Nr. 14

Bel dieser Lenkung wird das Flachband F2 mit einer Sechskantmutter
fest gegen den Kopf der Schraube gezogen, auf der das Zahnrad Z 1
befestigt Ist. Samiliche anderen Schrauben an der Spursiange F7 und
an den Achsschenkeln F 2 werden mit zwel Muttern drehbar angebracht.




Konstruktionsform Nr. 15

Die Konstruktionsform Nr.15 veranschaulicht die vielseitige Yerwendungs-
moglichkeit des Kettenrades R 6 mit dem Zahnkranzrad R5. Die Abbildung
zeigh, daB sich das Kettenrad zum Innentrieb ebenso verwenden labt,
wie zum Stirntrieb oder Winkelirieb.

Konstruktionsform Nr. 18

Die Konstruktionsform Nr. 18 zeigt die Anwendung der Antriebskette.
‘Um auf einer bestimmien Entfernung eine starre Kraftibertragung zu
bekommen, benutzt man die Antriebskette E2 in Verbindung mit den
Kettenrddern R 6. Durch Aufbiegen eines Keftengliedes laft sich die
Kette auf jede gewiinschie Lénge kirzen. Die geschlossene Kette darf
nicht zu stramm gespannt sein, sondern muf, wie auvf der Abbildung,
etwas durchhangen.
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Konsiruktionsform Nr, 16

Um die Umdrehungsgeschwindigkeit bel rechiwinklig zueinander liegen-
den Wellen sehr stark zu vermindern, benutzt man den Schneckentrieb.
Das Ubersetzungsverhdlinis bei dem in der Konstruktionsform Nr. 16
gezeigten Schneckentrieb betragt 40:1, d. h. bei 40 Unmdrehungen der
Schnecke macht die Welle mit dem Zahnrad Z 8 eine Umdrehung.

Konstruktionsform Nr. 19

Bei Wellen, die parallel zueinander und in einer Ebene liegen, benutzt
man zur Kraftibertragung den in der Konstruktionsform MNr. 19 gezeigien
Stirntrieb. Die Zahnréder sind so konstruiert, dafl sie bei dem normalen
lochabstand gut im Eingriff sind (kdmmen). Je nach der gewinschien
Umdrehungsgeschwindigkeit wird das kleine oder das grofe Zohnrad
als Triebrad verwendet. Die Drehrichtung des getriebenen Rades ist
bei einfacher Zahnradibersetzung entgegengesetzt.,

Konstruktionsform Nr. 17

= — e

O 9 0 08 0 00

ok iz S o

In der Abbildung ist die Ringmutter durch eine Schraube mit Mutter an
einem Lagerbock befestigt. Damit wird erreicht, da sich die Ringmutter
beim Drehen der Gewindespindel nicht mitdreht, sondern sich auf der
Gewindespindel, je nach der Drehrichtung vor- oder zuriickschiebt.
Da die Steigung des Gewindes M 4 in jedem Fall 0,7 mm betragt, ver-
schiebt sich die Ringmutter bei einer Umdrehung der Gewindespindel
um 0,7 mm. Unter Steigung versteht man den Abstand von einem Ge-
windegang zum anderen. Diese Konstruktion findet hauptséchlich beim
Maschinenbau Verwendung,

Konstruktionsform Nr. 20

In der Konstruktionsform Nr. 20 wird die Anwendung der Spezialfeder
O 3 gezeigt, die in Verbindung mit den Teilen: Zahnkranzrad R 5, Plan-
scheibe R7, den beiden Sperrklinken H 3, einen Freilauf darstellt. Ein
Freilauf dient dazu, eine Bewegung in einer Drehrichiung auszufithren,
wahrend die entgegengesetzie Drehrichiung freilguft. Die Sperrklinken
sind auf der Planscheibe drehbar angebracht. Wahrend die Planscheibe
auf der Achse befestigt ist, und sich beim Drehen der Achse mitdreht,
greifen die Spitzen der Sperrklinken in die Zahnlicken des Zahnkranz-
rades und nehmen das Zahnkranzrad mit, wenn (in diesem Fall} ent-
aegen der Uhrzeigerrichtung gedreht wird. Beim Drehen im Uhrzeiger-
sinn bleibt das Zahnkranzrad stehen.

R ¢ AN -
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Konstruktionsform Nr. 21 gg
|

Die Konstruktionsform Nr. 21 zeigt das Kardan-
oder Kreuzgetenk, Das Kardangelenk ermog-
licht die Kraftibertragung zweier Wellen, die
nicht in einer Richiung liegen, sondern die in
der Richtung von einander abweichen. Die An-
wendungsmoglichkeiten dieses Gelenkes sind
auberst zahlreich. Bei jedem Kraftfahrzeug mit
Kardanwellenantrieb muB ein Gelenk einge-
baut werden, um die Unebenhsiten der Strafe
aufzufangen.

Konstruktionsform Nr. 24

Konstruktionsform Nr. 23

Konstruktionsform Nr. 25

Konstruktionsformen Nr. 22 und Nr. 23 veranschaulichen die Verwendung der Zahnstange. Wéhrend bei der Konsiruktions-
form Nr. 22 die Zahnstange gleitet (wie bei Hebezeugen), ist in der Konstruktionsform Nr. 23 die Zahnstange festgeschraubt,
und der Schlitten mit dem Antriebsrad bewegt sich (wie bei Drehbank oder Zahnradbahn). Die Zahnstange ist so konstruiert,
daB sie durch Anschrauben anderer Zahnstangen beliebig verlangert werden kann.

Die Konstruktionsformen
geben dem MEKANIK-
Bastler eine Anleitung, wie
die Bewegungselemente in
den spdter ab Seite 8
gezeigten Modellen anzu-
wenden sind.

Konstruktionsform Nr. 27

Konstruktionsform Nr. 28

Konstruktionsform Nr. 26

In den Konstruktionsformen Nr. 24 bis Nr. 28 sind Schneckentriebe gezeigt, wie sie sshr haufig Anwendung finden. Der Schneckenhalter X 12 wird mit der Getfriebewand Y 4 in
gleicher Héhe angeschraubt und nimmt die Antriebs-Schnecke auf. Die Lochungen in der Getriebewand sind so angeordnet, daf} jeder Schneckentrieb méglich ist.
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 20

Hampelmann

Der MEKAN K -Metallbaukasten fihrt spielend
in das Gebiet der Technik ein.

Schubkarre

Erforderliche Teile fir Schubkarre: Erforderliche Teile fiir Hampelmann:
2 Stick F 11 2 Stick F 3 1 Stick Y 1 2] Stick $ 1 1 Stock F 11 5 Stick X 1 1 Stick R 3 2 Stick § 3
"q i ey 2 g T L e VBT abil g o TG 3, Ml
| /‘/ S o e Voot i e &) iR jire i io Win s ) Sy
i ‘ j . Bi RS sy s e
b &" 20, F2
i 8
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 20

Kleinmotorrad
Erdacht von Hansjirgen Blaase, Bremen-Osterholz
Pramiiert im MEKANIK -Modellbau-Wettbewerb 1950

Zwischen der Grundplatte G 1 und der Sektorplatte Y 1 sind 2 Achsentrager X 7 als Tisch-
stilzen angebracht, die gleichzeitig zur Lagerung der Kurbel A 17 dienen. Auf der Kurbel A 17
ist das Zohnrad Z 1 festgeschraubt. Es wird durch Zwischenlegen einer Seilscheibe L1 auf den
erforderlichen Abstand gebracht. Der Antrieb erfolgt ber das Zohnrad Z2, das zusammen
mit dem Lauvfrad R 1 auf einer Achse A 5 befestigt ist. Diese Achse lagert in einem Stellring T 1, Adhsentrage
der mit seiner Stellschraube und einer Mutter auf der Sektorplaite befestigt ist, sowle in einem stick wird ein Stellring T 1 zwischen Achsenirdger und Flachband 11 Loch gelegt. Eine Schraube
Flachband F 5, das als Verldngerung an den Achsentrdger geschraubt wird. Der Seiltrieb .Ist S 3 mit Mutter halt beide Teile zusammen. Eine zweite Schraube S 3 mit 8 Muttern verbindet

Unter dem Beiwagen Y 1 wird ein Achsentrager X 7 mit 2 Schrauben befestigt. Durch diesen

r wird die Verbindung mit dem Rahmen F 11 des Motorrades hergestellt, Als Distanz-

aus der Abbildung ersichtlich. Die Bohrspindel A 11 wird durch eine Lagergabel X 6 und einen

im vorletzten Loch die Sekiorplatte mit dem Flachband F 11. Als Distanzstick wird auf die Vorder-
Einfachwinkel X 1 gefihri.

achse A 5 ein Stellring gesteckt und auf der Hinterachse A 5 werden 8-10 Unterlegscheiben
é = i3 - zwischengelegt. Der Scheinwerfer wird durch eine Sellscheibe L 1 dargestellt.
Erforderliche Teile fiir Bohrmaschine:

Erforderliche Teile fir Kleinmotorrad: &

4 Stock F 11 1 Stick G 1 2@ Stick S 1 1 Stick L 1

I 2 S | s, 20 [ AR - el 2 Stick F 11 2 Stick T 1 1 Sidck Y 1 3 Stick S 2

e e R du, ey TR ST i eiin {io iy i ey

St e | W ans AL PR j IR b Sgne g RS 100 L Tt s RS L Ee R

Lite v e ) UEF S k| B0 LML b [l 0 Ll o 4 ., Q1 2 EACS 3B, Ml

i )ik RS 2 NS B {8 L A 0
T et e £ | 6 , Heftklammern g k8 Dby KT 28 S 1



10

meccanoindex.co.uk

Standdrehkran
Erdacht von Otmar Madeheim, Linen Horstmar
Pramiiert im MEKANIK-Modellbau-Wettbewerb 1950

Die Achse A Tlwird mit einem Laufrad R 1 unter der Grund-
platte G 1 befestigt- Uber der Grundplatte werden 2 Lauf-
rader auf die Achse gesteckt, um dem Krangestell den
erforderlichen Abstand vom Boden zu geben. Nachdem
das Krangestell auf die Achse gesteckt ist, wird ein Stell-
ring auf der Achse festgeschraubt, der ein Heben des Ge-
stells verhinderf. Der Kran muf leicht drehbar sein. Die
Schnur wird an der Klemmfeder T 2 auf der Kurbel A 17
befestigt, widkelt sich auf der Kurbel auf, lauft dber ein
lavfrad R 1, weiter iiber die Seilscheibe L 1 om Ausleger
zur lagergabel X 6, die den Haken H 1 halt.

Tretroller

Bei diesem Modell wird die Kraft vom Pedal zur Hinterachse folgendermaben dbertrager: Unter dem Pedai
ist ein Einfachwinkel angeschraubt. Hieran wird mit einer Schravbe S 2 und zwei Sechskantmuttern ein Flachband
F 5 beweglich angebracht, das mit einem weiteren Flachband F 5 ein Gelenk bildet. Auf der Hinterachse A 5 ist
ein Laufrad mit Gummireifen avfgeschraubt, Am Ende der Hinterachse wird ein Stellring folgendermafen angebracht:
Die normale Stellschraube des Siellringes wird durch eine Schroube 33 erselzl, die einmal den Stellring auf der
Achse befestigt, und zum anderen, in Verbindung mit einem Einfachwinkel und einer Sechskanimutier einen Exzenter
bildet. Der Einfachwinkel wird dann mit einer Schraube § 2 und zwei Sechskantmuttern an dem Gelenk F&5 beweglich
angeschraubt. Aus der Abbildung ist ersichtlich, daf der vordere Teil des Tretrollers lenkbar angebracht ist

Erforderliche Teile fir Tretroller:

Er::;d:]r]llche Teg:lsei_iu; 5;(-.1nc!dre1hsl‘c1|_w;(n:H e 3 Stick F 11 6 Stick X 1 1 Stick A 11 2 Stick S 4
] i it 2 St 1 oo B e 1
i REe s Sy Tab e o QT : o :; o i; u‘r ; s? ag Q'AI
Pl 00 YRR Tt Sed e Ty STt 2 daet Lo Sy
USiS T o A 19 0 MI ] T " W 65 o

e YAy Gl ) e T e B Qi

e 2 e W
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Schleifbock

Die Sekiaorplatte als Stander ist mit einem Flachband F 2
auf der Grundplatte befestigt. Der Antrieb von der Kurbel
Gber die Zahnrader und die Lavfrader auf die Arbeitswelle
ist aus der Abbildung guf ersichtlich.

Erforderliche Teile fiir Schleifbock:

4 Stk F 11 2 Stick X 7 1 Stick A 5 2 Stiick T 2
X R o (Rt et A ] L1
5 AVAREES ) it ) e e 4 U1
g e 7l i e IS s O
R e ) e FolIe St ety
G 1 AT @2 L ML )
To @ X 1 ATl 2 e o e ]

Gebaut aus MEKANIK Nr. 20

Krankenfahrstuhi

Unter der Grundplatte G 1 wird auf der lenkachse A 11 eine
Lagergabel X 6 durch einen Stellring T 1 mit zwei Stellschrauben
befestigt. Je ein Flachband F 3 ist an jedem Schenkel der Lager-
gabel in Schragstellung fest angeschraubt. Auf der Vorderachse
S 4 sitzt ein Lauvfrad R 1 mit Gummireifen. Als Distanzstiick wird
eine Seilscheibe L 1 zwischen Laufrad und Flachband F 3 ge-
legt. Als Hinterachsen werden 2 Schrauben S 3 verwendet. Der
ibrige Aufbau des Krankenfahrstuhles ist aus der Abbildung

gut ersichtlich.

Erforderliche Teile fiir Krankenfahrstuhl:
4 Stiick

2

o = O

F

> T m | T

11

7

= N W

1 Stick X 6

2

—h

» <)X

7

e

1 Stick

gwbhg

o

I

Heftklommern
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 20
- Mit MEKANIK bauen, bereitet Freude.

Propellerwagen
Erdacht von Christian Dannehl, Koldenbittel 130
Pramiiert im MEKANIK-Modellbau-Wettbewsrb 1950

Gepdckkarre

L ]
Unter der Grundplatie ist die Lagergabel mit einer Schraube S 3 und
zwei Sechskantmuttern drehbar ongebracht. Je ein Flachband F3 ist .an
jedem Schenkel der lagergabel in Sehragstellung fest angeschraubt,

Auf der Hinterachse A 11 wird die Seilscheibe L1 zwischen einem Laufrad R 1 mit Gummireifen und einem Auf der Vorderachse A 5 sitzt ein Laufrad mit Gummireifen. Als Distanz-
Stellring T 1 fest eingeklemmi. Von dieser Seilscheibe aus erfolgt der Antrieb des Propellers durch die stick wird ein Stellring zwischengelegh: Durch den Einbau von zwsi

| Spiralfeder O 1 iiber ein Laufrad R 1, die Zahnréder Z 1 und Z 2 zum Lochscheibenrad R 3, an dem 4 Flach- Klemmiedern wird ein seitliches Verschieben der Achse A1l verhindert.
bénder F5 als Fligelkreuz angeschraubt sind. Die Sektorplatte wird durch 2 Einfachwinkel X 1 auf der Grund- Als Hinterachsen werden zwei Schrauben S 3 verwendet.

platte betestigt. Hinter der Sektorplafte ist zur Lagerung der Achse A 5 eine Lagergabel X é mit einer
Schraube angeschraubt. Die Vorderachse S 4 wird von 2 Flachbandern F 11 getragen, die mit 2 Einfach-
| winkeln X 1 unter der Grundplatte hefestigt sind.

Erforderliche Teile fir Propellerwagen: Erforderliche Teile fiir Gepadkkarre:

4 Stick F 11 1 Stock X 6 | Stick R 3 24 Stlick M1 1 Stick Z 1 2 Stick F 7 1 Stick X & 1 Stick A 5 1 Stock T 1
GO ASE. T e I AT e el | 1,,%2 &t s [t 1 20055 il I TR
alies pls e elen] b T [ B e 27 il g ] S O]
Vo s P A et i Sl L er g ieiE o et Y | i R Ve |
L AR T ased T 3 YA PRt SR
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¢ Gebaut aus MEKANIK Nr. 20

Schnellhammer
Hollénder

—

Der Achsenlrager vorne Ist drehbar mit der lagergabel verschraubt. Als Yorderachse werden zwei Schrauben
S 3 verwendet. Die.hin- und hergehende Bewegung des Hebels wird durch das Flachband F 11 und das
Lochscheibenrad in eine drehende Bewegung der Hinterachse A 5 verwandelt. Die Achse A 5 wird von einem
Flachband F3 und zwei Flachbdndern F 2 in Verbindung mit einem Einfachwinkel getragen, die an der Sekfor-
platte angeschroubt sind. Die Rickenlehne ist verstellbar und wird nicht auf der Sektorplatte fesigeschraubt.
Das zweile Hinterrad wird von einem Flachband F 3 getragen. Als Achse dient eine Schraube S 3.

Die Krafiibertragung erfolgt durch die Kurbel und das Zahnrad Z 1 quf
' das Zahnrad Z 2, das ouf der Achse A 11 angebracht ist. Auf der Achse
A 11 ist ebenfalls das Lochscheibenrad feslgeschraubt, das zusammen
mit zwel Schrauben S 3 und zwei Schrauben 5 4 die wechelseilig am
Lochscheibenrad befestigt sind, das Kippen der Hammerhebel bewirkt.
Die Spiralfeder ziehl die Hammer wieder auf den Ambof. Die Sektorplatte
als Stander ist mit zwei Einfachwinkeln auf der Grundplatte befestigh

Erforderliche Teile fir Schnellhammer: Erforderliche Teile fir Hollander:

2 Stick F11 2 Stick X 7 1 Stick A 11 25 Stiick M1 3 Siick F11 1 Stack X 6 Y Stick A S 27 Stick M1
D e Vo G 15t A PE B B AR E A Yt teis g 92 daieiny
& kS RS iR 9t 3 SRS it Al A2 SES1D Jiis e 1
e =) G e T g7 st o Tirri- N : o AEINIRE 2 Pt 11 4. o058 A0 AT
TRty | BRI e o i D ok i (2 Do en A S a )
B -1 i EREA ey D s TSR ] 3 il
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 20

Baukastenteile frocken aufbewahren/

Giraffe
Antrieb
Z1

s

e »

R1 Lq o 6 . _R18

X1

At |
Zé

Jil ‘ e Bei der Giraffe wird die drehende Bewegung der Hinterachse durch
| die Zahnrader und das lochscheibenrad als Exzenterscheibe, in
| Erforderliche Teile fiir Giraffe: Verbindung mit einem Flachband F 5, und einem Flachband F2 als

il Vs E 1 e i Gelenk, in eine nickende Bewegung des Giraffenhalses verwandelt.

i

E;i‘ | By b . g ; TSTCHZ‘I : Als Vorderachsen werden 2 Schrauben S 3 verwendet.
!i;:‘ SRS 0 TR P nisea ke o

i S e ik e RS i e S it e |

it pElEE D 10 g e il T

G S Hea o




Kaltséige
Erdacht von Helmut Schrépfer, Rheinfelden
Pramiiert im MEKANIK -Modellbau-Wettbewerb 1950

Zur Fihrung der Achse A 5 wird zwischen der Stiitze F 7 und dem Lochscheiben-
rad R 3 eine lagergabel X 6 angebracht. An dem Llochscheibenrad R 3 wird
mit einer Schraube 53 und zwei Muttern eine Seilscheibe L 1 drehbar be-
festigt, die die Drehbewegung des Lochscheibenrades in eine Stofbbewegung
der Sage Gbertragt. Das Gestdnge der Sdge besteht aus zwei Flachbandern
F 11, die soviel Abstand voneinander haben, daf zwei in der mittleren Loch-
reihe der Grundplatte G | angebrachte Schrauben als seitliche Fohrung dienen.
Der Antrieb ist aus der Abbildung ersichtlich.

Erforderliche Teile fir Kaltsége:

2 Stick FI1 7 2 Stick X 7 1 Stick A17 2 Stick T 1
DLy ey 15 P A B )
BilaliEErs lihd ety g S T
g RS e ) 29 S| o)
8 eary Bl et 4. 58 1 e
et b 0 , M T e
T e

Kleinlieferwagen

Erforderliche Teile fir Kleinlieferwagen:

2 Stick F11 1 Stick X 6 4 Stiick R 1
DA il iRty
& Eas A A TS
M 15 G 1At
] AL o iRt
el LR D) aparie
oL Sl

cHzvwnn
Ty

Gebaut aus MEKANIK Nr. 20

Lenkung

1
2
1
1

ZONN

N3

Heftklammern
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 20

i Eisensdge

Erdacht von Hans-Jirgen Christophersen, Flensburg - Kipplore
Pramiiert im MEKANIK -Modellbau-Wettbewerb 1950 ;

Die Fuhrung des Sagebigels erfolgt durch zwei Einfachwinkel X 1, die an die
beiden Stander X 7 im vierten Loch von unten angeschraubt werden. Die
Verbindung zwischen der Exzenterscheibe R 3 und dem Sdgebigel wird durch

il ein Flachband F 7 hergestellt, das in beiden Befestigungspunkfen leicht dreh- Die beiden hinteren Achsen A & werden in einer Lagergabel X 6 gefthrt, die
Tt bar angebracht wird. Ein Flachband F 3 wird im letzten Loch der Grundplatte Gl unter der Grundplatte G 1 in der mittleren Lochreihe angeschraubt wird. Der
‘,f f angeschraubt und filhrt die Kurbel A 17. Zur besseren Fiihrung der Achse A 5 wird ibrige Aufbau der Kipplore ist aus der Abbildung ersichtlich.

il int latte Y i 6 mit ei igt.
i hinter der Sektorplatte Y 1 eine Lagergabel X é mit einer Schraube befestigt Erforderliche Teile fir Kipplore:

Erforderliche Teile fUr Eisensdge:.

2 Stock F 7 1 Stick X 6 1 Stock ATl 2 Stick S 4
! 4 Stick F11 1 Stick X 6 1 Sitick A 5 1 Stick T 1 FR LS ol A 4, M1
il S il e o0 e 17 i e CE L on Gl et
' O RS Wt 6 PG ] e T G A T s
[ A el R e i | At X DLy g Gl Bl R
| e T sl L e 24, MI R ) Ll AR T A B e ot 21 an i NES

4 XE 1 A7 12 Heftklammern

"




Baukastenteile trocken aufbewahren/

Kleinautoe

Die Lenkachse A 5 wird durch einen Einfachwinkel X 1 an dem Achsen-
trager X 7 gehalten. Auf der Grundplatte G 1 wird ein Einfachwinkel X 1
mit einem Flachband F 3 in Schragstellung angeschraubt. Das letzte Lodh
des Flachbandes F 3 dient dann zur Fihrung der Lenkachse A 5. Die
Lenkung ist aus der Konstruktionsform Nr.14 zu ersehen. Als Distanz-
sticke werden auf die Hinterachse A 11 an jeder Seite zwischen Lauf-
rad R 1 mit Gummireifen und Flachband F 5 als senkrechtem Trdger je

1 eine Klemmfeder T 2 und zwei Unferlegscheiben gelegt.
| Erforderliche Teile fir Kleinauto:
4 Stick F 11 1 Stick G 1 19 Stick S 1 4 Stick U 1
ol et | AR (| e A ) | PR .o |
| (R 4 R 1 e rrosng AL SR
1 F3 ek B G 4l e
o | ERD 1 SR 25, Ml e ]
6 X1 ] A 5 BTl Bl A .
2 X 7 10 ,, Heftklammern

Gebaut aus MEKANIK Nr. 20

Fuhriaarer Drehkran

Erdacht von Ernst Wolfrum, Leichlingen
Pramiiert im MEKANIK -Modellbau-Wettbewerb 1950

In der Mitte der Grundplatte wird das Lochscheibenrad mit zwei Schrauben
befestigt. Die Drehachse A 5 wird in dem Lochscheibenrad gehalten. Um dem
Kran die nétige Bodenfreiheit zu geben, wird ein Stellring T 1 im Abstand
von 6 mm vom lLochscheibenrad auf der Achse A 5 festgeschraubt und fragt
das Krangestell. Zur besseren Fihrung auf der Achse wird ein Flachband F 3
mit zwei Einfachwinkeln X 1 an der Sektorplatte befestigi. Das Zahnrad Z 2
auf der Kurbel A 17 treibt Gber das Zahnrad Z 1 die Achse A 11, auf die
sich die Schnur aufwickelt. Als Achsen der vier Laufréder R 1 mit Gummireifen
werden Schrauben S 3 verwendet.

Erforderliche Teile fir Fohrbaren Drehkran:

4 Stick F11 1 Stick G 1 13 Stick S 1 1 Stdck L 1
2 F7 B ey gt G R |
Thameas i 1 R 3 e Tl ol
1S i A7 16 .. MI it
2 X1 ler A i Ao A
1 X' ] H 1 G e R
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Ll Gebaut aus MEKANIK Nr. 21 oder 20 u. 20a

Die Pflugschar wird aus sechs Flachbéndern F 5, zwei Verkleidungsplatten N 2
und einem Achsentréger X 7 angefertigt. Der Hebel F 5 ist mit der Lagergabel
X 6 drehbar an einem Machband F 2 befestigt, das zwischen den Flachbdndern
F 19 angeschraubt ist. Ein Flachband F 5 ist hinter der Schar senkrecht festge-
schraubt. Dieses Flachband greift hinter einen Schenkel der Lagergabel und
stellt so die Schar fest. Durch Anheben des Hebels F 5 wird die Schar frei-
gegeben und kann gewendet und nach der anderen Seite festgestellt werden.

meccanoindex.co.uk 1
!
1

Wendepflug

Erforderliche Teile fir Wendepflug:

2 Stick F19 8 Stick X 1 1 Stick A1l 5 Stick S 2 3 Stk T 2

i F7 e i A ls B

S T T i s G

. 5. plg AT ey e ] 38 . MI JEE ey

. SaiNtiE S i el B e e
Pendel-Seilbahn

Erdacht von Ludwig Trimborn, Kreuzweingdrten
Pramiiert im MEKANIK -Modellbau -Wettbewerb 1950

Erforderliche Teile fiir Pendel-Seilbahn:

{it 4 Stick F19 4 Stick X 1 1 Stick A17
i o Gy ol A
1 R AR 2 B 1
i MR it MR 4D oy D
A% Erd Do N2 G bt oR2
&l R A e e
FRE
i 2 Stick S 4 1 Stick Z 1
il 56 R iy
il e )
Il I T2 2Lt NG
| (e el ] 8 , Heftklammern
1 > . -
i ] Die Schnur E 1 wird von dem Llaufrad R 1 auf der Achse A 5 hintey dem Zahnrad Z 1 angetrieben und lauft dann

fi gekreuzt zu den anderen Laufradern R 1. Mit dem Spannhebel, bestehend aus zwei Flachbéndern F 3 und einem
Flachband F & kann die Schnur durch die Spannrolle L1 nachgespannt werden. Jeder Farderkorb wird aus zwei
Achsentragern X 7, zwei Flachbandern F2, einem Fishrungsbiigel X 3, einer Verkleidungsplatte N2 und sechs Schrauben
mit Muttern hergestellt. AuBerdem werden vier Heftklammern zum Befestigen der Verkleidungsplatte verwendet.

18
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 21 oder 20 u. 20a

Windmuhle

Sportwagen

Die lenkachse A 11 wird durch einen Eintachwinkel X 1 und eln
Flachband F2 an dem Achsenirdger X 7 gehaiten. Auf der Grund-
platte G 1 wird mit einer Schraube S 3 ein Einfachwinkel X 1 mit
einem Flachband F 3 im Abstand von einem Distanzring J 1 in
Schrégstellung angeschraubt, Das mitlere Loch des Flachbandes
Ha/fet Ordnung’ Im Baukasten! F 3 dient dann zur Fihrung der Lenkachse A 11. Die Lenkung ist
aus der Konstruktionsform Nr14 zu ersehen. Die Hinterachse A 11
lagert in einem Achsentréger X 7, der mit zwei Schrauben S 3
unter den Sekiorplaiten ¥ 1 befestigt wird. Als Distanzstiick wird
an |eder Seite zwischen Sektorplatte und Achsenirdger ein Stell-

ring gelegt.

Erforderliche Teile fir Windmihle: Erforderliche Teile fiir Sportwagen:

4 Stick F12 2 Stick Y 2 1 Stuck T 2 4 Stide F11 2 Siock B 1 4 Stick Q1

i st AN U | 2 A R 3050 Sl il I
Auf der Grundplatte G 1 werden die beiden Sektorplatten Y 1 R R 1 R 2 e = il gt e R (ot ] 1o
mit 4 Fihrungsbigeln X 3 befestigt. Das Schnurrad R 2 wird mit e e Vg s iR A el TE i PR R AT
{e einem Einfachwinkel X 1 an den Sektorplatten Y 1 festge- e ] T AN, gt sl o R | & kel 2 Bl 2 N
schraubt und tragt das Gehduse der Windmihle, das mit vier ¢ M ] 1 0 e )| | Tl 43 100 Gt X o R B 1 | 24 ,, Heftklammern
Einfachwinkeln X 1 befestigt wird. In der Dachspitze werden zwel 12 kel 1 i A8 Yo AR e |3 et 1
Lagerplatten Y 2 eingebaut, die zur Lagerung der Achse A 11 AU ) 0 I T | iy R EST 11555 T P D,
dienen., Auf der Achse A 11 wird hinten ein Laufrad R 1 zum 7 S e, (i ] N PASCnTR T | i ]
Antrieb und vorn ein lochscheibenrad R 3 zur Aufnahme des C g S TR A i v ) L imanY e gl 1) 0
Fligelkreuzes festgeschraubt. Eine Schraube 5 3 mit zwel Muttern CRRORNE 0 ) T s nig e LN G 400" R e o b
hélt das Fligelkreuz in der Miite zusammen. Zur Yersteifung der \JenE e ) (5 s v ) BT N4 ) i e s [ res e
Fligel werden zwel Flachwinkel X 10 eingebaut. P ESEEs | P o] 24 ,, Heftklammern D ST Tl 29
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 21 oder 20 u. 20a

Rl

StraBensprengwagen ; Fahrbarer Hebekran
Erdacht von U.d o Hinck, Cuxhaven
: Pramiiert im MEKANIK-Modellbau-Wettbewerb 1950

S I T TRy

Erforderliche Teile fiir StraBensprengwagen:

| 1 Stick F19 2 Stick X 2 2 Stock Y 2 40 Stick S 1 2 Stick J 1
| ER S B X8 c- A Btmaal- 2] G S el
18 v EEN R Fi A 2 R Ftiane 5.8 et b i
i Ol w1 X6 o LHIRES 9 ind 4 . @1
| | [ R e [ CAEST LES K P ] 64 , M1 (e
i | SR 2 S i) Jixlz s w AR T P NG
1A B [HORRRS T | P | Vit ) 2N

6 ,, Heftklammern

i ! Erforderliche Teile fir Fahrbaren Hebekran:

4 Stick F19 1 Stick X 6 1 Stiick H 1 1 Stodk L 1

ST S o i e

) RS T e Tkl 51679

8 ., F5 PO | Tre iy e e

I ) S AT 1 e

il 166 ey g BT CHe )

; DI Y Gl BT g it LANEE
; 4

1.

5 ., Heftklammern
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Erforderliche Teile fiir Bahnschranke:

0N
e e e
Prrr=
S
o =Nw
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Gebaut aus MEKANIK Nr.21 oder 20 u. 20a

Bahnschranke mit Ldutewerk

Ndhmaschine

An der Grundplatte werden zwei Doppelwinkel X 2 so angeschraubt,
daf sie in der Mitte Gbersinanderliegen. Eine Schraube $ 4 wird durch
belde Doppelwinkel gesteckt und mit siner Sechskantmutter festgezogen.
Auf diese Schraube S 4 sefzt man die Schraubendose D 1 und zieht eine
Sechskantmutter nur leicht an, um einen guten Klang zu bekommen. Dann
wird das Schnurrad R 2 mit der Stellschraube auf der Schraube S 4 be-
festigt. Die Achsen A 5 werden mit [e einem Stellring T1 wechselseltig
an dem lochscheibenrad leicht drehbar angebracht. Zur besseren Fihrung
legt man zwischen Lochscheibenrad und Stellring je eine Unterlegscheibe

ZU"UIU!U’

Erforderliche Teile fir Ndhmasdhine:
1 Stack F11 1 Stk X 6 2 Stick A 5 2 Stock 1 1 -
A S R e R s e L PRIITE. ekl
Qe e e g o i A R R il ) R
[ EORAR o R | SiSeD: W2 L] ;
A pFRE Al A R U b e - B]
e IR o g T e S U I S
R o U ST e D SR N )
[ s i AT 2 ., T2 6 ,  Heftklkammern
Zwei Achsentrager X 7 werden auf der Grundplatte G 1 im 3. und 4. loch von
rechts angeschraubt. Diese Achsentréger tragen den Rahmen F7, der durch ein
1 2 Stick T 1 1 Stick O 1 Flachband F 2 verléngett wird. Die Kurbel A 17 lagert in den beiden Adisen-
2 3.5 TR 1 AENAL tragern und wird in einem Flachband F 2 gefihrt, das mit einem Einfachwinkel
3 JRGTEE L 20 NG X1 an dem Rahmen befestigt ist. Die Kurbel A 17 schneidet mit dem Stellring T 1
4 )1 I o QN ab, der den Exzenter bildet. Die Achse A 5 wird in der Sektorplatte Y 1 ge- 2]
1 3 Jph g g 28 | 4 ,, Heftklammern lagert und von einem Bogenband B 1 gefihrt, das mit einem Einfachwinkel X 1

an der Grundplatte angeschraubt wird.
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Pramiiert im MEKANIK -Modellbau -Wettbewerb 1950

Erforderliche Teile fir
Windmotor mit Pumpe:
1 Stick A S

4 Stick F19
S
R ]
g
T fEa
T
ot g
DR RN
e
Fo s
S R
Gy iy
A
s
JihA R
TS e
o AT
sl

Windmotor mit Pumpe
Erdacht von Uwe Nowak, Pinneberg

1
34

NRA = bt — W — NMM%—'N

e

MONNC— “H-aznwuunom
A RS ! S e N ek RO (e,

N2
Heftklammern

Der Pumpenzylinder, bestehend aus zwel Achsentrégern X7, wird
zusammen mit einem Flachband F5 auf der Sektorplatte Y 1 fest-
geschraubt. Das Flachband F 5 wird auBerdem mit zwel Schrauben
auf der Grundplatte G 1 befestigt und stellt somit die Verbindung
zwischen Grundplatte und Sektorplatte her. Als Pumpenkolben
wird eine Achse A 5 verwendet. Der Antrieb Ist aus der Ab-
bildung ersichtlich.

meccanoindex.co.uk

Gebaut aus MEKANIK Nr.21 oder 20 u. 20a

Schiffschaukel i
Erdacht von Eugen Kock, Rheine \ ff‘
Pramiiert im MEKANIK - Modellbau-Wettbewerb 1950 /\&“

®

Auf der Achse A 11 werden zwel Stellringe T 1 festgeschraubt, an denen die Schaukel hdngt. Um den
erforderlichen Seitenabstand zu bekommen, wird an jeder Seite zwischen dem Gestell und Stellring ein
Distanzring zwischengelegt. Das Lochscheibenrad R 3 wird ebenfalls auf der Achse A 11 befestigt. Eine
Schraube S 4 mit drei Muttern hélt die Lagergabel X 6, in die der Haken H 1 geklemmt wird. Der
Hebel — zwel Flachbdnder F 5 — ist durch eine Schnur mit dem Haken verbunden.

Erforderliche Teile fir Schiffschaukel:

4 Stick F19 4 Stock F 2 1 Stick G 1 1 Stick A1l 6 Stick S 2 2 Stick T 1
T CiEmt) L BRI i ety 9T
ol IRy T o | e s Ao g
Bl s e Vi iy s S 5 5 MI TiaeE
2 2 E3 Fei s
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 21 oder 20 u. 20a

Stanze
Erdacht von Hans Peter Heins, Wilhelmshaven
Kartoffelroder Pramiiert im MEKAN IK-Modellbau-Wettbewerb 1950

Zum Ausschalten der Schleuder wird der Hebel F7 nach vorn gedriickt. Dadurch wird das Gestdnge F 2
und F7 zurickgeschoben. Die Schleuder wird durch einen Stelliring T 1 zusammen mit dem Zahnrad Z 2
auf einer Achse A 5 festgeschraubt. Die Achse A 5 lagert In einem Lagerhalter X 4 und In einem Achsen-
trager X7, der oben an dem Gehduse Y |1 befestigt und unten mit dem Gesténge verbunden ist. Durch
das Gestdnge wird der Achsentrdger X 7 zuriickgedriickt und zieht das Zahnrad Z 2 aus dem Kegel-
trieb heraus.

Aus der Abbildung Ist der Antrieb ersichtlich. Die Lager-
gabel X 6 dient zur Fihrung der Hauptwelle A 11, Die
" seilliche Stofelfihrung In den beiden Bogenbdndern
erfolgt durch 2 Schrauben S 4, die mit je 3 Muttern In

Erforderliche Teile fiir Kartoffelroder: den Schlitzan befestigt sind.
1 Stick F19 | Stock X 4 2 Stick B 1 1 Stk L 1 ; i
ol g e Al e U] Erforderliche Teile fiir Stanze:
g e e B ies TN A4Sk FI1 . 7 SH&X 1 1 Stack R 3 37 Stk § 1 1 Stock 1 1 2 Stack N 2
SR 2ot o SR 1, 22 s T e SR {i P
Jo s 2ol 2 2 . MI 2 , NI g b LT ey 1 e A R T GRSt T N
b e T il s 0 W Lt 21 Hefiklammern e e Vs e TP A s V.o 15 e g e
g e Ui tid o g gy e T 2 B 1 1 T2 1 £
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 21 oder 20 u. 20a
|

Motormdher

Schittelsieb

Auf der Hauptwelle A 11 sind ein Schnurrad R 2, das Zahnrad Z 1 und das zwelte Schnurrad
festgeschraubt. Die Kraftiberiragung erfolgt vom Zahnrad Z 1 im Kegeltrieb auf das Zahn-
rad Z 2, das zusammen mit dem Llochscheibenrad R 3 auf einer Achse A § befestigt ist. Die
Achse A S lagert in zwel Lagerplatten Y 2, die auf zwei Flachbénderf F 11 aufgeschraubt sind.
Die Uberiragung von der Exzenterscheibe R 3 zum Messerbalken ist durch ein Flachband F2

Unter der Grundplatte G 1 werden zur lagerung der Achsen A 11 zwel i i i f

i und ein Flachband F 3 hergestellt, die unter sich zwar fest verbunden sind, an der Exzenter-
Achsentrager X 7 angeschraubt. Auf die Hinterachse wird die lagergabel X & scheibe R 3 und am Messerbalken aber drehbar dngebracht sind. Eine Achse A 11 ist von
gesteckt und an einem Schenkel ein Flachband F 2 befestigt. An diesem Flach- zwel Stellringen T ] getragen, die an dem oberen und unteren Flachband F 11 befestigt sind.
band F 2 wird ein Flachband F 5 drehbar angebracht, das die Verbindung Auf dieser Achse A 11 wird durch zwei lagerhalter X 4 der Messerbalken gefohrt. Zwei
zur Exzenterscheibe R 8 herstellt. Um ein Heben des Schiilielsiebes zu ver- Achsenirdger X 7 stellen die Verbindung zwischen dem Gestell, der Hauptwelle A 11 .und

dem oberen Achsenirdger X 7 her. Als Distanzstick wird zwischen Achsentréger X 7 und

id lelt i
maidonyololten; zwsliadicatgn S & uniacidag Fihningsscisusi E 1T Schnurrad R 2 an einer Seile ein Fihrungsbigel X 3 auf die Hauptwelle A 11 gesteckt.

Erforderliche Teile fiir Schiittelsieb:
Erforderliche Teile fiir Motormdher:

4 Stick F19 1 Stick X 6 1 Stick A17 61 Stick M1

& E D Gl ) PRIy & Stick F11 4 Siick X 7 1 Stack H 3 1 Stick J 1

DA E T i TnEEE A A ) 2 F7 2 X 10 2 B 1 B ]

g b e gy B R C AR s 5 Wb,

Al 0l s 40 sy e g 3 iR @i S TS e
e A & s 2. NS g ES A A e e

|ty & | AR el P IR O e aRac piry SETE A R

Ry o R e S LT 20 ,, Heftklammern e 2 AT s | 2 ,, Heftklammern

2L 1 A5
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 21 oder 20 u. 20a

Die Llenkachse A 11 wird in einem Lagerhalter X 4 gefohrt, der mit einem Einfachwinkel X 1 seitlich
befestigt wird. Die Lenkung ist aus der Konstruktionsform Nr. 13 ersichtlich, Unter der Grund-
platte G 1 werden an |eder Seite eine Lagerplatte Y 2 und ein Einfachwinkel X 1 zur Lagerung
der Hinterachsen A 5 angeschraubt, die durch Klemmfedern T 2 gehalten werden.

Trecker

Erforderliche Teile fir Trecker:

2 Stick F19
& R
B R
Bt ED
PRt 35
e
gl
S
it
Dl
ke
A i
)
o]

-

2 Stck Y

=

NOON =N ——— K& N
e IP> P oxo<
PO = — =00 —WN =N —

64 Stick

FoN—RNw——N—=aN

Antrieb der Ramme

Haitklommer

Heftklammern
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I RNSS

7

S

El

A5

Ramme ;
Erdacht von Detlef Klose, Kitzeberg-Kiel
Pramiiert im MEKANIK -Modellbau-Wettbewerb 1950

Die Kurbel A 17 lagert in zwel Flachbdndern F 5 und ist seitlich verschiebbar, Durch Driicken der Kurbel in Pfeil-
richtung kommen die Zahnrdder Z 1 und Z2'in Eingriff, so daf beim Drehen der Kurbel die Schnur E 1 auf der Adchse
A 5 aufgewickelt wird. Dadurch wird der Rammbdr bis zur Endstellung gehoben Sobald man dis Kurbel A 17
zuriickzieht, fallt der Rammbar durch das Eigengewicht wieder herab, Die Filhrung des Rammbéren erfolgt durch
zwei gegenseilig angebrachte Doppelwinkel X 2.

Erforderliche Teile fiir Ramme:

2 Stock F 19 10 Stock X 1 1 Stick G 1 2 Stick A1 2 Stick S 4 1 Stick Z 1
Lo v | P R Ch e | A e 5 ., Ml Lis i B
R i LT S 2 R RGeS I Fle A T )
Bt P S ) JREGE AR Gl Ay SRR RNE 1 AR 5 AR AN Al AR =
[ VARG e - BT L =R el (AR el Sl ) | el
B R v ISR <)1) 1 i AL 1Q¥EE- 2558 v EReeei Dl | 20 AN
4 , Heftklammern
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 22 oder 21 u. 21a

Bandséige

Das Bauen mit MEKANIK /st nicht nur ein Spiel,
sondern belehrende Beschéftigung.

Der Antrieb erfolgt von der Kurbel A 17 aus, die durch eine

Achse A 8 mit einer Kupplung P 1 verléngert wird. Auf der Achse

A 8 wird das Zahnrad Z 2 festgeschraubt. Rechtwinklig zu der

w Kurbel A 17 lagert eine Achse A8 in zwei Flachbandern F 9,

' die an der Grundplatte G 1 befestigt werden. Auf dieser Achse
L A 8 werden das Zohnrad Z 1 und ein Schnurrad R 2 festge-
‘ schraubt. Uber das Schnurrad R 2 lauft die Schnur E 1 mit der
" Spiralfeder O 1. Der Kopf der Bandsdge ist senkrecht verstellbar.

| Durch Drehen des Laufrades R 1 auf der Gewindespindel S 13
i ) wird der Kopf gehoben oder gesenkt und dadurch das Sageblatt

gespannt oder gelost.
Erforderliche Teile fir Bandsége:
| 2 Stick F15 T Stick X & 2 Stiick A 8 2 Stk T 2
i S ALSTAE o e T A T R
(il T gl TS . | Qi P
. P R Tl Tl | B ey
il Gl T s 20 e 5 e
BT e e gL B Y ka7 0]
9 L4 e 2 54 gt 7
A AT R e ]
R Vs U 105, Ml Ry
T e B eI s i T it w i A e
il ) 1 DS A T B e K
4 . Heftklammern




meccanoindex.co.uk

Gebaut aus MEKANIK Nr. 22 oder 21 u. 21a

Drehbank

Beim Bau dieses Modells ist wichtig, dof die Breite
des Drehbankbettes passend ist um ein Transportieren des

Erforderliche Teile fiir Drehbank: Werkzeugschlittens zu ermdglichen. Die Breite des Bettes
wird durch zwel Achsentréger X 7 bestimmt, die am Anfang
i - = . der Winkelschiene W 19 und am Ende zwischen den Sektor-
6 Stick | 19 1 Stk X 5 1 Stock A 13 1 Stick P 1 platten angebracht sind. Dieser Abstand geniigt nicht, daher
& St I Tl 2 4 AN sl mub an jeder Seite der Achsentrager eine Unterlegscheibe
7 e B X e Y e PR SR U 1 beigelegt werden. Der Transport des Werkzeug-
4 Ea 2, WI9 e e R schlittens: Auf eine Schraube S 4 wird mit einer Sechs-
10 E o5 2 Wil 1 8 1 1 71 kanimutter die Seilscheibe L1 fest gegen den Schrouben-
v L " " kopf gezogen. Diese Schraube wird durch das mittlere
Gieyiik T 4L N 8025 S ) loch des Flachbandes F3 gesteckt, vier Unterlegscheiben
]y ) i | DO SHEES D il el 2wischengelegt und ein Laufrad mit Gummireifen als Hand-
1 X 1 2 Y o1 10 s 3 1 = rad aufgeschraubt. Die Schnur wird an elnem Einfachwinkel
4 & 4 i X 1 festgeknotet, einmal um die Seilscheibe gelegt und
A ke 2 A Rl 2 e 3 , NI dann an dem anderen Einfachwinkel befestigt. Die Schnur
1 W Gl I 90 M 3., N4 mub gut gespannt sein. Der Anirieb der Arbeitsspindel ist
9 X 4 e 4 T3 aus der Teilabbildung gut ersichtlich.
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Baut nicht nur nach Vorlagen,
sondern nach eigenen /deen.

@ R

=
A8

Der Antrieb des Propellers geht vom Fahrgestell aus. Auf je einer Achse A 3
wird ein Spurkranzrad R 4 mit Gummireifen Q 2 festgeschraubt. An der Innen-
seite der Stitze F7 wird auf jeder Achse A 3 ein Laufrad R 1 befestigt, von dem
durch die Spiralfeder O 1 und die Schnur E 1 die Achse A 8 angetrieben wird.
Von hier wird die Kraft im Kegeltrieb Uber die Zahnrader Z 1 und Z 2 auf
die Achse A 13 Gbertragen. Vorn auf dieser Achse A 13 wird ein Schnurrad R 2
festgeschraubt, auf dem der Propeller durch einen Lagerbock X § angebracht
wird. Das hintere Schnurrad R 2 dient zur Lagerung der Achse A 13 und gibt
dem Flugzeugrumpf die Form.

meccanoindex.co.uk

Flugzeug

Erforderliche Teile fiir Flugzeug:

6 Stick F19
20 kIS
DOy IETT)
1o ns RS
¢ Sl
TRl X
idsieetis
e
B3
I 5
12 X1

—“N—WeN DW=

crezuunn>>>
—— kW —WHho

B&Juh;—u.-..-_..._.

Gebaut aus MEKANIK Nr. 22

Heftklammern

oder 21 u. 21a
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Gebaut aus MEKANIK Nr.22 oder 21 vu.21a

|
'l

Elektrokarren mit Anhénger.

Ansicht von unten

Erforderliche Teile
fir Elektrokarren mit Anhé&nger:

Elektrokarren Anhdnger

2 Stick F 15 2 Stick A & 4 Stick F 19
B R IR O ol AR
B b R IRAT e S 4. Fia
A e REniAE s e
PR v RN ST e S g B Ey
i 4 S A L)
4 e -8 ) e O S, v
G T - 4 LR
10/ o dar T ey
¢ Wi o) ) RO FE 2 ERE i
i Gcates Ay T 2 g
1[I g L JUEE Rl SO
YR ] o] e el W»pmqmwmw;w'm‘wﬂ! ,,‘ £
2.5 W1e fei U | S R -
P LA (| TG 7L G
3 iy i 3l . M
& CrnRy ) 2 L Na & A
T S ey 8 , Hefikiammern 4 , Q2
Rl et g " :3 Der Elektrokarren ist mit elner Allradlenkung versehen, um auf méglichst kleinem Raum wenden zu kdnnen. Bei einem

4 " Hafklommsen Fahrzeug mit normalerVorderradlenkung Ist der Drehkreisdurchmesser durchschnittlich 3mal gréfer als bel dem glel-

chen Fahrzeug mit Allradlenkung. Der Aufbau und die Lenkung des Modells sind aus den Abbildungen ersichtlich.
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Gebaut aus MEKANIK Nr.22 oder 21 u.21a

Frachtdampfer
Erdacht von Gerhard Bran dt, Bremen-Horn
Pramiiert im ME KANI1K ~Modellbau-Wettbewerb 1950

Steverbord ist rechts, Positionsfarbe: grin
Backbord ist links, Positionsfarbe: rot
in Fahrtrichtung des Schiffes gesehen.

Erforderliche Teile fir Frachtdampfer:

L = a 0 2 Stick
Das Hedk des Frachtdampfers wird von vier Schnurrddern R 2 geblidet, die mit einer Achse A 8 zusammen- 6 Stick F19 7 Stick X 1 2 Siden 4 70 S10ck 5 1 Sogki !
| 2 F15 4 X 8 Ly T (N ORISR e g
aehalten werden. An dem untersten Schnurrad wird mit elnem Flachband F 2 eine Grundplatte G 1 befestigt, 10 " 9 AR 1 R 1 10 53 1 79
die dem Achterschiff den Halt gibt. Das Vorschiff bekommt die spitze Form durch eine Sekforplatte Y 1, die 2 7 £9 1 SR 4 o R 2 4 i S 4 ) g4 al
auf dem Boden gleich vor dem Vordermast F 19 angebracht wird. Das Getriebe fir den Ladekran besteht P e 8 L T i e TR
aus dem Patentzahnradpaar Z 1 und Z 2. Zahnrad Z 1 ist auf der Kurbel A 17 festgeschraubt und Zaohnrad Z2 L 14 3 o i
= 4 F7 2 X 10 | 108 o il ol

sitzt auf einer Achse A 11, auf die sich die Schnur aufspult. Zur Seilfihrung wird vorn unter der sichtbaren L o 4

b 4 % 12 FS5 4 Wig 15z e AT R | A )
Sekiorplatie Y 1 elne Acse A 8 mit einem laufrad R1 eingeselzt. Der ibrige Aufbau des Modells ist aus der 3 Tl 4 ey 2 A 4 T2 4 N3
Abbildung ersichtlich. 8 "' £ a 4 n W 7 R 1 PSR

B F2 1 G 1 [ sl o 20 ,, Heftklammern
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Dreirad-lieferwagen

Die gsteilte Hinterachse ist als Schwingachse gebaut, das heift,
jede Achshdlffe A 8 wird durch die Spiralfeder O 1 in die
Ausgangsstellung zurickgezogen. Aus der Ansicht von unfen ist
die Anbringung der Schwingachse, sowie der Aufbau des Fahr-
gestells und die Lenkung des Dreirad-lieferwagens ersichtlich.

Erforderliche Teile fir Dreirad-Lieferwagen:

2 Stick F19
2 ., FIs
10 e
e )
Gk s e A
e
19 ey
Brcl HF A
B AmiEE A
gy e ol
15
3 %0

4 Stick X 38
Foihetl Ayl
1002
8 i
4 eReTe
2 ., Wi9
&
<
TG
Al
DS R
4 R 4

2 Stiick A 8
R
TEREESES
I
70 . 51
20T Sio
j0i S a
DS St
G g
108, M1
P |
i

R e e it
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 22 oder 21 u. 21a

Baut nicht nur nach Vorlagen,
sondern nach eigenen /deen.

Ansicht von unfen

Heftklammern
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| Gebaut aus MEKANIK Nr. 22 oder 21 u. 21a

W € A Gl Fia T TY)

Fahrbarer Turmdrehkran
b Erdacht von Hans Winterscheidt, Troisdorf
"i 1 Pramiiert im MEKANIK -Modellbau-Wettbewerb 1950

il Haltet Ordnung im Baukasten!

Anhjeh

Der obere Teil des Krans ist von der Kurbel A 17 aus drehbar.
Auf der Kurbel A 17 wird ein Laufrad ‘R 1 festgeschraubt. Von
dort wird im Seiltrieb ein Schnurrad R 2 getfrieben, das zusammen
mit dem Zahnrad Z 2 auf einer waagerecht lisgenden Achse A 11
befestigt wird, Das Zahnrad Z 1 wird auf einer senkrecht stehenden
Achse A 11 angebracht, auf der Gber dem Gestell ein Schnurrad
R 2 festgeschraubt wird. Auf diesem Schnurrad R 2 wird mit zwel
Achsenfragern X 7 das Oberteil des Krans befestigt. - !

Erforderliche Teile fiir Fahrbaren Turmdrehkran:

6 Stick F19 55tick R 1 15tock A 3 1 Stick P
. o Vi s 4y T | DI sley
| 100 R Rt ) Greliad ) ol st

B e 4 iR v ek e
it gl iean 4 , W19 P ]
42 TRy 4, W ol LAl
(i 1o 4 W7 40 s Al
1 T e S e I T o iR
i bzl RS sl ey 4N
i o e g R e AT, no ,, Mi &, N2

145 IEAe1a Qe M 4=t ar NG

A kel Biah AL £ 00 T 4o nNy

RN B 2 A B 28 ,, Heftklammern
T YT A e

Beim Drehen des Schnurrades R 2 wickelt sich die Schnur auf

‘der Achse A 13 auf und hebt den Lasthaken. Das lose Laufrad R 1

auf der Achse A8 dient zur Seilfihrung. Um ein selbstandiges
Abwickeln der Schnur bei entsprechender Last zu verhindern, wird

auf der Achse A 13, gegeniber dem Schnurrad R 2, eine Seil-

bremse angebaut. Das Neigen und Aufrichten des Auslegers wird

durch die Gewindespindel S 13, in Verbindung mit einer Ring-

mutter M 2, ausgefihrt. Ein Stick Schnur wird an beiden Seiten

der Ringmutter M 2 befestigt und um die Achse A & gelegt. Die
Ringmutter M 2 schiebt.sich bej Linksdrehung der Gewindespindel :
S 13 vor und zieht den Ausleger hoch. i : 5
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Lenkung

R1+G1

Mit MEKAN 1K bauen, bereitet Freude.

Abschleppwagen

Die Hebevorrichtung wird durch eine Sperrklinke H 3 gehalten, die in den Lochkranz des Lochscheibenrades R 3
greift. Die Hinterachse ist geteilt und besteht aus zwei Achsen A 8, die aufen in einer Lagerplatte Y 2 und
in der Miite des Wagens in einer Lagergabel X 6 gelagert sind. Der Aufbau der Lenkung ist aus den Zeich-
nungen ersichtlich, Die Vorderachse S 4 wird in den Stellring T 1 geschraubt, der mit siner Sechskantmutter M 1
zwischen dem Tréger F 9 und dem Achsschenkel F 2 auf der Schraube S 4 sitzt. Der Hebel F 4 'wird mit zwei
Muttern fest auf der Schraube S5 angebracht und transportiert die Spurstange F 7, wenn sich das Zahnrad Z 1
dreht. Die Hebel F 3 werden an der Spurstange F7 drehbar und an den Achsschenkeln F2 fest angeschraubt.

Erforderliche Teile fiir Abschleppwagen:

2 Stick F15 16 Stirck X 1 3 Stick W7 2 Stick A 3 1Stk S 7 1 Stick Z 1
B LR O Ao 1, H1 10, M1 TR
p_siiTED GRS Togtleh g R AT AT
PN CTn e ey o iRy S e
R O b LA i s i & ENg
2. F5 T Xy TR R i T N
SN DR 4. R4 TRkt Ky ity i 4 . N8
o 2, W9 P 7 10, (W7 4 . N4
7 4 . WII 9N 4 e 1. Ten 27 . Heftklammern
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i ; Drehbriicke
: i ik ; ~ Erdacht von Manfred Sinkowitz, Dortmund-Bévinghausen
Pramiiert im- MEKANIK -Modellbau -Wettbewerb 1950

e

g 5

D@t@_@ O\

R Y Antrieb -
/ Aus der Abbildung und der Zeichnung ist der Aufbau der Drehbriicke ersichilich.

Beim Bau des Getriebes muB darauf geachtet werden, dab das Laufrad R 1
mit Gummireifen Q 1 gegen das Zahnrad Z 1 gedrickt wird, damit die Kraft-
bertragung durch Rutschen nicht unterbrochen wird. Der Drehkranz muf)
leicht drehbar sein.

Erforderliche Teile fiir Drehbridke:

6 Stick F19 6 Siick X 1 1 Siock R 2 105 Stick M 1 1 Stick Q1 ¥
SISl Ll TR e Tar e ]

8 . N 4 , WI9 T SERATT I ) a0 N

DEBEEERY A1 ST fizis A 5 Vi e doe i D

| R0 E Y A5 N 0TS | ol i) | 4 . N3

& T Ve Dlic RS 100 4 L INE

s e 0., 54 [REie i 34 . Heftklammern
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Hobelmaschine

Antrieb und Sd'll[l!enfﬁ'nlrung der Hobelmaschine sind aus den Zeichnungen ersichilich.
Der Spannlisch wird an dem Maschinenkérper so angebracht, dab er durch die Ge-
windespindel S 13 und eine Ringmuiter M 2 seiilich transportiert werden kann. Der
Support wird am Schlittenkopf folgendermaben befestigt: Eine Schraube § 5 wird mit
zwel Muttern an einem Fihrungsbigel X 8 angebracht. Auf diese Schraube S § wird
ein Spurkranzrad R 4 gesteckt. Zwel Schrauben S 5 halten den Support durch zwel
Flachbdnder F2 in der Nabe des Spurkranzrades. Der Supportschlitten mit dem klapp-
baren Stahlhalter wird durch eine Gewindespindel $7 mit einer Ringmutter M 2 trans-
portiert und durch zwel Seilscheiben L1 zwischen den Achsenirdgern X 7 gefohrt.

Erforderliche Teile fiir Hobelmaschine:

8 Stick F11 1 Stick X 4 1 Stiick R 2 25tick 5 4 2 Stick
PR T ks RS Aaie 10
8, FZ (RSl T 1.7 R4 e i
8 kB Bl ey ] 1 aisa ¥ o
s s 4 ., W9 o An 110, M1 s
R ] 4 ., Wn e Al 90 M2 4
AlEE O d Wy Vi sl 4T e
e e 700 e Blipine g
B aeyin AnEariich ARG A bis
G a DRt 5. .8y 1=l 18

Gebaut aus MEKANIK Nr. 22 oder 21 u. 21a
Schlittenfihrung

AS

I P1

. 55
:ﬁﬂb wr
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Heftklammern
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 23 oder 22 u. 22a

Das Gatter ist ein beliebtes und lehrreiches Spielzeug. Es ist
| durchaus moglich, normale Laubsageblatter eknz_pspunnen und
somit Sdgearbeiten quszufihren. Um die Aufwartsb?wegung
[\ des Sdgeschlittens zu erleichtern, wird eine Spiralfeder
durch dle obere Schiene des Schlittens gezogen und tber dem
Gattergestell eingehakt. Die Filhrung des Schlittens zw;sc_hen
dem Gestell erfolgt durch 4 Seilscheiben, die mit je siner
Schraube 54,2 Sechskanimuttern und einer Unterlegscheibe
drehbar an dem Schliften befestigt werden.

Die MEKAN LK -Motoren treiben Eure Modelle.

el ags oot

Vertikalgatter

Erforderliche Teile fir Vertikalgatter:

| ' il P iaipet : 4 Stick F 19 2 Stick X 8 2 Sick R 6 144 Stock M 1
- T SE L Qi AIB ozt i

AR 8 ., Wi A e §
R S G0 T Lt G
L N Sl AT T B 1
AR s 2@ I A AL :

i Bl RS AT 00 S S Ratic] i

i o 3 A e D ]

b AR ] R dkiiie S Bt :

il Tttty AR LA Al 8 g

. oo e S0 S RAS 5. 585,

|
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Handantrieb

Auf der Kurbel A 17 ist das grobe Zahnrad Z 3 mit 40 Z&hnen befestigt. Dieses Zahnrad
Z 3 greift in das aof der Achse A 18 festgeschraubte Ritzel Z 4 mit 12 Zdhnen. Auf der
Achse A 18 sind jeweils an den Enden der Achse die Kettenrader R é angebracht, die in
die Zahnkranzréder R 5 greifen. In einem Langloch der Stirnflache des Zahnkranzrades R &
wird der Hebel befestigt, der den Sageschlitten transportiert.
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Antrieb Lenkung
Der Antrieb der Dampfwalze erfolgt, wie aus der Zeichnung ersichtlich, vom Zahnkranz- Durch Drehen der Handkurbel H 2 wird dle Achse A 11 Iim Schneckentrieb Ober die
rad R & Ober das Kettenrad R 6 Im Innentrieb zum laufrad R 1. Von dort welter Im Schnecke Z 5 und das Zahnrad Z 3 gedreht. Im Kegelirieb wird die Kraft vom Zahnrad
Selltrieb zu dem Loufrad R1, das zusammen mit der Schwungscheibe D 1 und der Ex- Z | auf dos Zahnrad Z 2 dbertragen, das zusammen mit dem Kettenrad R é auf der
zenterscheibe R 3 auf der Achse A 11 befestigt Ist. Die Sellschelbe L 1 dient zur Sellfihrung. senkrecht stehenden Adise A B festgeschraubt wird. Die Antriebskette E2 wird um das
ol A Kettenrad R 6 gelegt und die Enden an jeder Seite der Vorderwalze angeschraubt. Das

Dach, sowie die Gordinen des Wohnwagens sind aus Pappe anzufertigen.

Z1

F3
f § 2 i :
I lC-: $3 Erforderliche Teile fir Dampfwalze mit Wohnwagen:
Dampfwalze
e r 10 Stick F11 16 Stick X 1 2 Stick W7 2 Stuck R 6 1 Stilck B 1 8 Stock J 1 1 Stock Z 4
4 7R L) e L INETD 481 b oaes  h| T, A8 10020 585 Tt P | LS ] Al
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= f I Wohnwagen
& 7- 1 Stick F19 4 Stk X 3 2 Stk G2 2 Stick A § 2 Stick T 1
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 23 oder 22 u. 22a
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Rennwagen
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Teilansicht

Aus der Teilansicht ist der Aufbau des Rennwagens leicht ersicht-
lich. Die Lenkung wird nach der Konstruktionsform Nr.13 gebaut.

Erforderliche Teile fir Rennwagen:

12 Stick F19 8 Stick F 2 4 Stick W19 2 Stick A11 127 Stick M1 1 Stick Q1
M5Bl 7l 4 T e B e T T B e
A e P NSIOREh o) Y OENR (] s i ] N | |5 e
P P I e PHUN AR 12700 5 R R L N2
P RN i L AE IR S it LR 6 . N3
! R e S Voo RS Dot 18 i ] Sl A
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TischfuBballspiel ‘ Gebaut aus MEKANIK Nr. 23 oder 22 vu. 22a

Das Bauen mit MEKANIK /st nicht nur ein Spiel,
sondern belehrende Beschéftigung. -

Gesamtansicht

Seilf0hrung -

55 Re A8
All
b Teilansicht
R2|
R4+Q2 t4 G/Q

Die Seilfihrung ist so gewdhlt, daB vom Handrad aus
der Torwart und die beiden Stirmer bedient werden.

Erforderliche Teile fiir TischfuBballspiel:

12 Stick F19 6 Stick W19 120 Stiick S 1

Aty ) 6V SOLe s
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AL Pl o 180 . M1

1A= RS Bt R e ]

PRl 9 Ty A

it e % Bl nas S

3 s § P AV

{1 = e 681 PR iy ey

8" i X8 41 n ARG 200 02

Sl e 2 . A8 R

2 Mo e, 2o A3 2 N2 Das Spielfeld hat eine Grobe von 35x88 cm. Als Ball wird eine Holzkugel von 2 bis 2,5 cm Durchmesser genommen.
e 205 AT 4 , N3 Um zu vermeiden, daB der Ball in der Mitte des Spielfeldes liegen bleibt, wird das Spiel zweckmdBig auf eine
4 X8 A RS 4, N4 Sperrholzplatte geschraubt, die nach beiden Seiten etwas abfdllt.

LN A 16 ,, Heftkiammern Die beiden Schrauben S5 am Handrad verhindern ein Rutschen des Gummireifens Q 2 auf dem Spurkranzrad R4,
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 23 oder 22 u. 22a

Erforderliche Teile fiir Motorrad:
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Ansicht von unten
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 23 oder 22 u. 22a
Russ. Schaukel

Erdacht von Jirgen Ritter, Heilshorn

Pramiiert im MEKANIK -Modellbau-Wettbewerb 19250 Antrieb
y ¢ —
RS
B3 y3 R&
3 1 E AlR
e
Die MEKANIK-Motoren treiben Eure Modelle. 5 ET
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e ]
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Erforderliche Teile fiir Russ. Schaukel: ey
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Gebaut aus MEKANIK Nr.23 oder 22 u.22a :
Eln Flachband F 9 wird mit 2 Einfachwinkeln unter den beiden Winkelschienen W 19 angeschraubt. Das Flachband
F 9 trdgt das grobe Zahnrad Z 1, das durch das kleine Zahnrad Z 2, in Verbindung mit der Lenkachse A 11
| und dem Lenkrad gedreht wird. Die Athse A 5 wird mit dem Stellring T 1 unter dem Flachband F 9 und dem
| 2. Stellring Gber dem Zahnrad Z 1 im 4. loch von rechts des Flachbandes F 9 angebracht. Das Zahnrad Z
|| wird nicht auf der Acnse A S festgeschraubt. In_eine Zahnlicke des Zahnrades Z 1 greift eine Sairaube S 4,
die in dem 4. Loch von rechts der Spurstange F 9 befestigt ist. An den beiden Rédern R 4 ist mit [e einer
Schraube 5 5 ein Fihrungsbigel X 3 angeschraubtf, und zwar so, daB durch Zwischenlegen von [e 2 bis 3
Unterlegscheiben, die Rader K 4 mit den Gummireifen drehbar bleiben. An-den Fohrungsbigeln sind je 2
‘ Flachbéander F 3 nach vorn befestigh, die die Spurstange F 9 fragen. Durch Drehen des lenkrades wird Ober
1 das Zahnrad Z 2 das Zahnrad Z 1 gedreht. Die in das Zahnrad Z 1 eingreifende Schraube S 4 wird dadurch
| . seiflich bewegt und nimmt die Spurstange mit, die wiederum iber die Flachbander F 3 und die Fihrungsbigel
il X 3 die Vorderrader des Lastwagens einscnlagt.

Lastwagen

4 Stick F19 6 Stick X 3 3SHick A § 2 Siock L 1
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 23 oder 22 u.22a

Trecker mit Anhdnger
Erforderliche Teile fiir Trecker mit Anhdnger:

Trecker
8 Stick F11 4 Stick X 7 2 Stick R § 30 Stick S 2 21 Stick U 1
(I b Sty A0} 8 6 055 |l o |
AR S Wi [ ey 5, 54 o
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Anhdnger
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Antrieb

Die Zeichnung zeigt den Antrieb des Treckers von
dem Zahnkranzrad R 5 {ber das Kettenrad R 6, die
beiden Laufrader R 1 zur Schwungscheibe D 1.
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" i. Gebaut aus MEKANIK Nr.23 oder 22 vu.22a AN

‘. Raupenschuttréumer Drehkranz 5
il Teilansicht von oben [ o0 2

e
Wig RS

Die Drehvorrichtung des Raupenschutirdumers wird In den beiden
Zeichnungen deutlich gezeigf, Der Drehkranz wird in die Miite des
Fahrgestells, aber weit in das Vorderteil des drehbaren Aufbaus
gelegt, damit der RaupenschuitrGumer nicht kipph ‘

Wie Wil

\
000

{ R

0000000004p:

T1

Betdtigung des Greifers

Al

i SO T

Abwarts
z

Aubartiris J‘
Antrieb des Auslegers {
In der Zeichnung wird gezeigt, wie der Ausleger ge- }

hoben und gesenkt wird. Die Kyrbel wird von einem
Stitzlager X 8 mit einer Schravbe § 5 und Mutter ge-
bildet, das zusammen mit dem Zahnrad Z 2 auf der
Achse A 11 festgeschraubt wird. Durch dos Gewidht des
Auslegers und des Greifers wirde der Ausleger herunter-
fallen; um das zu vermeiden, wird dos Zahnrad Z 1 yon
der Sperrklinke H3 gesperrt. Durch Anheben des Hebels
F 9 wird dosZahnrad Z 1 freigegeben und die Schnur
kann sich auf der Achse A 11 abwickeln.

Ml i L

Die mitflere Schnur dient zvm Uffnen und SchlieBen des Greifers.
Diese Schnur wird durch das Senken der Rolle R1 verkirzt, dadurch \
die Gewindespindasl S 13 am Greifer angehoben und der Greifer ¥
geschlossen. Das Ritzel Z4 wird hinter dem Lochscheibenrad R 3
auf der Achse A 18 befestigt und wird von der Sperrklirike H 3
gesperrt,um ein selbstdndiges Sanken des Grelfers zuverhindern.




Raupenschutirdiumer

Gesamtansicht
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4 Stick X 8

Gebaut aus MEKANIK Nr. 23 oder 22 v. 22a

=

Erforderliche Teile fir RaupenschuttrGumer:

3 Stick R 3
w R4
SiRED

B.b-h)—'W&OMHM.h-MA
=

Viele Modelle sehen komplizierter aus,
als sie in Wirklichkeit sind.
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Friktionsspindelpresse

Erdacht von Claus Jirgen Pitschmann, Wupperial
Pramiiert im MEKANIK-Modellbau-Wettbewerb 1952

Die Arbeitsweise der Friktionsspindelpresse ist folgende:

Durch einen Antrisbsmotor werden die auf einer waagerecht lagernden Welle befestigten
Reibrader angetrieben. Der Abstand dieser Reibrader voneinander ist etwas grofber als
der Durchmesser des Spindelrades, das am oberen Ende der Arbeitsspindel befestigt ist.
Die Reibradwelle ist so gelagert, daf sie durch Hebel seitlich verschoben werden kann.
Beim Andriicken eines Rades an das Spindelrad wird dieses in drehende Bewegung ver-
setzt, und dreht damit die Arbeitsspindel, die bewirkt, daB der daran befindliche Bdr
gehoben oder gesenkt wird. Beim entgegengesetzten Verschieben der Reibradwelle wird
dadurch das andere Reibrad an das Spindelrad gedrickt, dieses dadurch in enfgegengesetzte
Drehrichtung versetzt, und dadurch natirlich auch der entgegengesetzte VWeg des Baren erreicht.

Der Aufbau des Modells ist im wesentlichen aus der Abbildung gut ersichtlich. Die Ringmutter,
die die Gewindespindel 5 18 aufnimmt und somit das Heben und Senken des Baren bewirkt,
ist im oberen Teil des PreBstanders, zwischen 2 Einfachwinkeln X 1, die auf einem Flachband
F 5 befestigt sind, gehalten. Die zur Fihrung des Bdren dienenden beiden Achsen A 13
werden oben und unten durch Stellringe T 1 gehalten.

Beim Bau des Gestanges fir den Hebel, der das seitliche Verschieben der Reibradwelle
bewirkt, missen samiliche Gelenke beweglich sein, d. h., alle Verbindungsschrauben missen
mit 2 Muttern versehen sein, die gegeneinander gekontert sind. Die Reibradwelle A 18 wird
durch die Kupplung P 1 und eine Achse A 3 verlangert. Der auf der Achse A 3 loss sitzende
Stellring ist mit dem Hebelgestange durch einen Einfachwinkel X 1 verbunden.

Zum Antrieb dieses Modells verwendet man zweckméBig den MEKANIK-Elektromotor
ME 181. Handbetrieb ist jedoch auch méglich.

Erforderliche Teile fiir Friktionsspindelpresse:

1 Stick F15 3 Stick X 8 2 Stock R 5 4 Stick S 3 2 Stick O1
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Die Antriebswelle A 13 lagert in 2 hochkant stehenden Rechteckplatten G 3, die auf den querliegenden Winkel-
schienen W 11 befestigt sind, Zur besseren Lagerung wird an jede Rechteckplatie ein Lochscheibenrad R 3 mit
2 Schrauben angeschraubt. Durch die Naben dieser beiden Lochscheibenrader wird die Achse A 13 gesteckt.
Das dritte Lochscheibenrad dient als Exzenterscheibe, um die drehende Bewegung des Elekiromotors in eine
auf- und abgehende Bewegung der Sdge zu verwandeln. Als Plevelstange werden 2 gekropfie Flachbénder F &
benutzt, die durch eine Achse A 8 in dem vorletzten Loch des Sdgearmes von je 1 Steliring T 1 gehalten werden.
Die Lagerung der Sdgearme wird durch 4 Stitzlager X 8 verbessert.

Einspannen des Sdgeblattes: Zundchst wird am hinteren Teil der Sdge zwischen je 2 Flachbdéndern F 11 unten
eine Ringmuiter M 2 mit 2 Schrauben S 1 und Muttern, und oben 1 Stellring T 1 ebenfalls mit 2 Schravben und
Muttern eingesetzi, und zwar so, dab sich die Gewindespindel S 13 frei durch das
Querloch des Stellrings bzw. der Ringmutter drehen |dBt. Die Verbindung zwischen diesen
Flachbdndern F11 und dem hinteren Teil der Sdgearme wird durch je 2 Lagerhalter X 4
hergestellt, die beweglich mit Schrauben S & angebracht werden. Uber dem Stellring
T 1 sind 2 Sechskantmuttern auf der Gewindespindel gegeneinander gekontert. Diese
Sechskantmutiern dienen als Gegenlager beim Spannen des Sdgeblattes. Am oberen
Ende der Gewindespindel wird die Handkurbel H 2 befestigt. Am Ende des unteren
Ségearmes ist genau wie beim oberen Sdgearm eine Kupplung P 1 beweglich ange-
bracht. In diese:Kupplung P 1 steckt man das Laubsdgeblatt und klemmt es zwischen
den beiden sichtbaren Schrauben S 1 fest. Alsdann wird das obere Ende des laub-
sdgeblattes genau so in der oberen Kupplung befestigt, und das Sageblatt dadurch

espannt, dab man die vorher erwdhnte Gewindespinde! S 13 rechtsherum dreht.

ieses Drehen bewirkt, dafy die hinten Gberstehenden Enden der Sdgearme einander
naher gebra#t werden und dadurch die Sage spannen.

Die als Tisch dienenden beiden Grundplatten G 1 werden seitlich on den Winkel-
schienen durch Einfachwinkel festgeschraubt, damit die gesamte Tischfidche frei von
Schrauvbenképfen ist, die ein Schieben der Holzplatten stéren wiirden.

Erforderliche Teile
fir Dekupiersége:

7 Stick F19 1 Stick A13
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Dekupiersdge

Mit dieser aus MEKAN [K-Metallbaukasten Nr. 23 gebauten Dekupiersége kann man
laubsdgearbeiten ausfihren, wenn man zum Antrieb den MEKANIK - Elektromotor

ME 131 benutzt. Allerdings mub beachtet werden, dab das gewdhite Laubsagenblatt

nicht zu fein gezahnt ist, sondern mit sogenannten Wolfszdhnen versehen ist, um ein 47
Festklemmen des Sdgeblattes in dem Holz zu vermeiden.
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 24 oder 23 vu. 23a

Werftkran

Haltet Ordnung im Baukasten!

Diese Art Drohkréine findet man besonders haufig auf dem Werftgeldnde,
d. h., sie werden bsim Bau der Schiffe iberwiegend benutzi. Der Transport
der Schiffswénde, Spanten und sonstigem Schiffsbaumaterigl wird vorwiegend
mit diesen Krénen ausgefohrt. Man findet diese Kréng aber nicht nur an
den Helligen, also den eigentlichen Baupldtzen der Schiffskorper, sondern
nach dem Stapellauf des Schiffes, wern dasselbe am Ausristungskai liegt,
kann man immer wieder beobachten, daB die Einrichtungen wie Maschinen,
Kessel, sowie die Aufbauten (Kommandobriicke, Schornstein usw.] durch

diese Krane von Land auf das Schiff beférdert werden.
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Antrieb filr Heben und Senken
sowie Drehvorrichtung fir Ausleger

Gebaut aus MEKANIK Nr. 24 oder 23 u. 23a

In dieser Skizze ist gezeigt, wie

1. das Heben und Senken des Lasthakens, und
2. das Drehen des Auslegers vom Fufe des Kranes aus betdtigt wird.

1. Heben und Senken

Die Antricbswelle A 18 mit der Schnecke Z 6 lagert an der Bedienungsseite in der Grundplatte G 1 und an
der gegeniiberliegenden Seite ist an die Grundplaite ein lagerbock X 5 geschraubt, der diese Welle auf-
nimmt. Die beiden Grundplatten sind oben durch je 2 Flachbander F 11 miteinander verbunden, so dafl) eine
Gesamtlénge von 14 loch herauskommt. In einem der mittleren Locher dieser Flachbdnder wird ein Fihrungs-
biigel X 3 befestigt, der zur Fihrung der senkrachien Welle A 13 dient. Auf dieser Welle A 13 ist ein Ketten-
rad R 6 festgeschraubt, das in die Schnecke Z 6 greift. Die weitere Ubertragung der Kraft bis zur Seilwelle
ist aus der Skizze ersichtlich.

2. Drehen des Auslegers

Die Antriebswelle A 5 lagert in der Grundplatte und einem angeschraubten Lagerbock X 5. Auf der Antriebs-
welle ist ein Kettenrad R 6 befestigt, tber das die Antfriebskette E 2 l&uft. Die weitere Kraftibertragung bis
zum Drehkranz ist aus der Skizze ebenfalls ersichtlich.

Das Hin- und Herfahren der Lautkatze wird vom hinteren Teil des Auslegers aus betdtigt, an dem auch zur
Herstellung des Gleichgewichts sin entsprechend schweres Gegengewicht angebracht werden muf.

Die Seilfihrung zum Transport der Laufkatze ist so: am vorderen Ende des Auslegers wird eine Schnurrolle
L 2 durch Klemmfedern T 2 auf einer Achse A 13 gehalten. und am hinteren Ende des Auslegers ist ein Louf-
rad R 1 auf der Kurbel A 17 befestigh. Jedes Ende des Seiles wird an der vorderen und hinteren Seite der
Laufkatze festgeknotet, und das Seil |auft einmal Gber das Lauvfrad R 1 und zum anderen Gber die Schnurrolle L 2.

Um ein Zuricklaufen der Laufkaize bei enisprechend schwerer Last zu vermeiden, kann die Kurbel A 17 durch
eine Sperrklinke H 3 in Verbindung mit dem Ritzel Z 4 gesperrt werden. Das Transportseil muB gut gespannt sein.

Erforderliche Tei!e fir Werftkran:

4 Stock F25 24 Stick X 1 2 Stiick DF25 2 Stick Y 3 3 Stick A13 8 Stick S 4 2 Stiick Z 1
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 24 oder 23 u. 23a

Mondrakete

Jeder von uns wird auf irgendeinem Jahrmarktplatz schon einmal
ein Karussel namens ,Mondrakete’ gesehen haben. Wir wollen
versuchen, dieses Karussel so weit wie moglich der Wirklichkeit
entsprechend mit unserem MEKAN IK -Metallbaukasten INr. 24
oder 23 und 23a nachzubilden,




Gebaut aus MEKANIK Nr. 24 oder 23 u. 23a

GroBe Rakete

Anirieb

Der Rahmen der grofien Rakete besteht aus 2 Achsentragern X 7 und 2 Flachbandern F 3,
die zu einem Rechteck zusammengeschraubt werden. Um diesen Rahmen wird in der Mitte
und vorne je eine Verkleidungsplatte N 3, und hinten eine Verkleidungsplatte N 4 so
gelegt, dab die Enden der vorderen und hinteren Verkleidungsplatie trichterférmig zu-
laufen und mit Heftklammern zusammengehalten werden. Im Boden der mittleren Verkleidungs-
platie ist ein Flachband F& gelagert. Dieses dient zur Befestigung der Rakete auf den
beiden auBeren Tellerstreben F 5. Als Windschutzscheibe wird eine Verkleidungsplatte N 1
mit 2 Heftklammern am Rahmen befestigt.

Die Antricbswelle A 18 ist im Mittelloch von 2 Winkelplatten G 4 gelagert und wird durch

2 Stellringe gehalten. An der inneren Winkelplatte ist die Grundplatte G 1 befestigt, die,
Kleine Rakete in Verbindung mit einer zweiten dariber liegenden Grundplatte G 1, zur Fihrung der
Hauptwelle A 18 dient. Auf der Hauptwelle A 18 werden 2 Planscheiben R 7 festgeschraubt,
die zur Aufnahme der Verstrebungen des Karusseltellers dienen.

Die kleine Rakete besteht aus einer Achse A 13, auf die 2 Laufrader R1 im Abstand von = Erforderliche Teile Fir Mondrakete:
5 loch geschraubt werden. Um diese laufrader wird eine Verkleidungsplatte N 2 gelegt,

die hinten mit einem Stick Schnur gehalten wird. Die Spitze der Rakete wird ebenfalls 1; S',ljd( E%g 13 Srfd‘i ]2 r_%s'fd‘ Bﬁg gsﬁ‘j"ﬁ 3 gst?dtgg Ig Sffd( b?
durch eine Verkleidungsplatte N 2 hergestellt, die mit Heftklammern so zusammengehalten B 5 R D IBETS P Biiniis 4 S|
wird, daf sie unten offen ist und nach vorne spitz zulauft, wahrend die hintere Verkleidungs- 22 » P; ; " i ]? g , g?; ﬁ . E g g " g? : " g %
platte nach oben geéfinet ist. Die Befestigung dieser kleinen Rakete auf dem Teller ge- g el 0 wes R e Gl ey 959 Ml 5. hipy
schieht hinten durch eine Schraube S 5, die an einen Einfachwinkel des Tellers mit einer 8 F7 8 , Wi D 2 . A8 20k, L NA2 Bl iR
Mutter festgeschraubt wird und an der Rakete in die Nabe des laufrades eingedreht wird. 22 . F S Dh WIS Tl G Ay AT B T Bl 2N2
Am vorderen Ende der Achse A 13 befindet sich ein Stellring. An diesem Stellring wird ; 2 E g g “ m]; % o 8 i 11 4 :‘1‘; ? & H g 2 SE
ein Flachband F 4 befestigt, das die Verbindung zum Teller herstellt. e P Sha i S 15500 SHe T B ity IO v o e o
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 24 oder 23 u. 23a

Lenkung des Feuerwehrautos

Die Llenkung des Feuerwehrautos arbeitet im Prinzip dhnlich der Konstruktions-

form Nr. 13, jedoch liegt die Spurstange, in diesem Fall F 9, unter dem Chassis.

Bei Drehen des lenkrades R 1 mit Gummireifen dreht sich die lenkwelle A 8

im Schneckenhalter X 12, der an dem Flachwinkel X 11 angeschraubt ist. Auf

der Lenkwelle A 8 befindet sich die Schnecke Z 6, die in das Kettenrad R 6 auf

der Welle A 11 eingreift. Diese Welle A 11 lagert am Sitz in einem Stitz-

lager X 8 und vorn in einem Einfachwinkel X 1, der ober dem groBen Zahn-

rad Z 1 auf der Halteschraube S 4 mit 2 Muttern befestigt ist. Diese Schraube

ist gleichzeitig der Drehpunkt des Zahnrades Z 1. Die Welle A 11 wird durch °
2 Stellringe gegen seitliches Verschieben gesichert,

Feuerwehrauto mit Schlauchwagen
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 24 oder 23 u. 23a

Aus- und Einfahren der Leiter

Das Seil zum Ausfahren der Leiter wird auf der Seillwelle an der Stellschraube
eines Stellringes befestigt. Yon hier lauft das Seil iber ein Laufrad R1 am
oberen Ende der untersten Leiler, geht von dort zuriick zum hinteren Ende der
zweiten leiter Gber eine Achse A 5, die in einem Fihrungsbigel X 3 ruht, Yon
hier geht das Seil unter der zweiten Leiter zum vorderen Ende dieser zweiten
Leiter, von dort {iber eine Kupplung P 1, die sich auf einer Achse A'5 dreht,
zum hinteren Teil der oberen leiter und wird an dem Flachband F4 festge-
knotet. Die Fihrung der einzelnen Leitern ist aus der Querschnittzeichnung -und
aus der Gesamtansicht zu ersehen.

Die Seilwelle kann durch eine Sperrklinke H 3 gesperrt werden, die in das
Zdhnrad Z 2 auf der Seilwelle greift, um ein Zuriickrutschen der Leitern in die
Ausgangsstellung zu verhindern. Beim Ausfahren der Leitern zieht sich zunGchst
die obere Leiter bis zur Endstellung aus, und beim Weiterdrehen der Seilwelle
wird anschliefend die zweite Leiter ausgezogen.

Der Drehpunkt der Leiter ist in den oberen Léchern der Getriebewand, und
die Leiter ruht mit 2 angeschraubten Fihrungsbiigeln X 3 auf einer Achse A8,
die durch 2 Stellringe T 1 gehalten wird, -

Erforderliche Teile fir Feuerwehrauto
mit Schlauchwagen:

nach innen iberstehenden Wellenstumpf der Achse A 5 wird die elne Seite des
Kardangelenkes P 2 festgeschraubt, wahrend die andere Seite eine Gewinde-
spindel 57 aufnimmt, die durch eine Ringmuiter M 2 den nach hinten Ober-
stehenden Teil der Leiter hélt. Die Ringmuiter wird zwischen der Leiter an der
einen Seite durch eine Schraube S 4, an der anderen Seite durch eine Schraube
S 2 gehalten, Beim Drehen der Handkurbel H 2 dreht sich die Gewindespindel
S7 und zieht das iiberstehende Ende der Leiter an, wodurch die Leiter selbst
gel;loben wird. Beim Senken der Leiter ist der Vorgang in enigegengeseizier
ichtung.
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Heben und Senken der Leiter ‘]1 " i(‘\l']Qé 12, ;
Eine Achse A 5ist in der 5. Lochreihe von unten der Getriebewand Y 4 gelagert g ' wWie 4 1
und ruht zusdizlich in einem Doppelwinkel X2, der an der Getriebewcnd an- SRS T 1
geschraubt ist. Auf dieser Achse A § wird am Ende ein Kettenrad R é befestigt, S i )
und zwar so, daB es im Winkeltrieb in das Zahnrad Z 1 greift, das zwischen Sl 1
den beiden Lagerplatten Y 2 auf einer Achse A & festgeschraubt ist. Auf dem g Al S a7 ]
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Drehen der Leiter
Der Drehkranz ist wie beim Modell , Raupenschuttrdaumer’ auf Seite 44 kon-

struiert, jedoch istdie Betdtigung des Drehens nur direkt von Hand moglich, Eine
Gewindespindel 57 im Mitfelloch der Zahnkranzrader R & halt sie zusammen.
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 24 oder 23
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Fahrbarer Derrik-Kran
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Fahrgestell mit Drehkranz und Drehvorrichtung

Die 4 lagerplatten Y 2 sind mit je 2 Flachbandern F 3 am duferen Rahmen auf 5 Loch Abstand
angeschraubt, und der innere Rahmen wird am obersten Loch der Lagerplatten befestigt. Der
Drehkranz wird aus 2 Doppelflachbéndern F 25 und 2 Doppelflachbéndern F & hergestellt, die
durch 4 Flachbdander F 4 miteinander verbunden werden. Die 4 Achsen A 11 lagern in den
4 lagerplatten Y 2 und 4 Stitzlagern X 8, die am auberen Rahmen auflen mit einer Schraube

befestigt sind.
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Gebaut aus MEKANIK Nr. 24 oder 23 u. 23a

Winkeln und Strecken des Auslegers

Beim Drehen der Kurbel A 17, die in dem Schneckenhalter X 12 gelagert ist, wird die Kraft Gber die Schnecke

Z 5 auf das Zahnrad Z 3 iibertragen, das zusammen mit dem Kettenrad R 6 auf eine Achse A8 festgeschraubt
Teilansicht von unten ist. Das Kettenrad R é greift in ein Zahnkranzrad R 5. In dieses Zahnkranzrad RS greift die Zahnstange Z 11,
die durch sine Gewindespindel S 13 mit dem Ausleger verbunden wird. Um ein gutes Kémmen der Zahn-
stange In dem Zahnkranzrad zu gewdhrleisten, wird die Zahnstange durch eine Spiralfeder O 2 gegen das
Zahnkranzrad R 5 gezogen. Die 4 Drehpunkte des Auslegers sind beweglich gelagert. Die Hauptlagerung
des Auslegers liegt vorn iber dem Kranhaus, am Schnittpunkt der Flachbander F7 und F11. Diese Flach-
bander sind zusammen mit dem Flachband F 15 durch eine Schroube S 2 verbunden, die nicht wie dblich
mit einer Sechskantmutter, sondérn mit einer Ringmutter M 2 festgeschraubt ist. In diese Ringmutter M 2 werden
die beiden Enden der Gewindespindel S 18 geschraubt, die den beweglichen Ausleger tragen. Auf dieser
Gewindespindel S 18 lauft auch das laufrad R 1 zur Seilfihrung. Die hinteren Haltestangen des Auslegers
sind oben durch je 1 Schraube $3 mit 3 Muttern und unten durch je 1 Schraube S 4 mit Muttern be-
weglich angebracht. Der obere Teil des Auslegers ruht auf einer Achse A 11, die im Schnittpunkt der Flach-
bander F 25 vom Unterteil des Auslegers liegt. Als Distanzstick ist ein Achsentrager X 9 auf die Achse A 11
geschoben, und die beiden Lochscheibenrader dricken das Oberteil dagegen. Die Achse nimmt ebenfalls
ein Loufrad R 1 zur Seilfihrung auf.

Heben und Senken des Lasthakens

Der Antrieb erfolgt von der Handkurbel H 2 Gber eine Achse A 18, die durch eine Achse A 3 verléngert ist.
Auf der Achse A 18 sitzt ein Zahnrad Z 2, das in ein Zahnrad Z 1 greift, welches auf der Seilwelle A 8,
verldngert durch A 13, festgeschraubt ist. Beide Wellen lagern in den seitlich angebrachten Winkelplatten G 4.
Auf der Seilwelle sind 2 Llauvfrader R 1 mit Gummireifen als Seilirommel festgeschroubt. Eine Sperrklinke H 3
sperrt die Antriebswelle A 18, indem sie in ein Zahnrad Z 1 greift, das auf der Antriebswelle befestigt ist.
Diese Sparrklinke wird durch ein Bogenband B 1 verléngert und durch eine Spiralfeder O 1 auf das Zahnrad
Z | gezogsn. Beim Senken des Lasthakens also mub die Sperrung der Antriebswelle aufgehoben werden.

Das Gegengewicht in Form von 4 Schnurrédern R 2 und 2 Spurkranzrddern R 4 mit Gummireifen ruht auf
einer Achse A 18 in den beiden Sektorplatten Y 1.

Der ibrige Aufbau des Modells ist aus den Ansichten ersichilich.

Erforderliche Teile fiir Derrik-Kran:
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Einzelteile

MEKANIK

O

e o e & ] | ’ o
r Z\ 60000@

00 0000

X 7 Achsentrager 7 Loch

Lagerhalter

Flachbéander
F25 25 loch F7 7 loch 2RO e CVRD exifio )
F19 19 loch F5 5 Loch (%
F15 15 loch F4 4 loch Verkleidungsplatten
F11 11 Loch F3 3 loch 5% 3 Loch ) @ T 2 Klemmfeder X 11 Flachwinkel 5 loch
EROEeto sl e TR Teven) S5 ook
F 8 8 loch

N 1
N 2
N 3 5x 7 loch
N 4
N 5

5x11 Loch
Halbkreis X 2
Doppelwinkel

B 1 Bogenband

309 3a.008 0
40009 0

Doppelflachbander

PE25 25 lodh DF11 11 Loch
DE 1% 19 ledh | T A o ag
DETS 15 lLoch DE &1 5 Lodh

H 3 Sperrklinke

; A

X9 Achsentrager 9 Loch

Smmm H 1 Haken
(& 3
S Schraube Achsen
Winkelschienen A18 18 cm lang
W25 25loch W11 11 loch X1 A13 13 cm lang
W 19 19 Loch W 7 7 loch Enfachuwinkal A1l 11 cm lang
W 15 15 Loch W &5 5§ loch A 8 8 cm lang
A S 5 em lang
A 3 3 cm lang
Y 2 lagerplatte gewinkelt M 1 Sechskantmutter
X 5 Lagerbock —
O e g Oyt
i o0 O
Vo o0 0 0 002001 y. BRI sRI o
)
3 - |
G 1 Grundplatte © O o O o s S = X3 O @) @) O OJ
Y 4 Getriecbewand Fohrungsbigel
O O O 7 G 3 Rechteckplatte
.0 0000 000 000 00
Y 3 Lagerplatte flach @
U 1 Unterlegscheibe A 17 Kurbel 17 cm lang

Z 11 Zahnstange

56 S&miliche Einzelteile sind durch den Fachhandel erhéltlich.
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sl

2

C 1 Schraubenzisher

S

C 2 Schraubenschlissel gerade

MEKANIK @

R C 3 Schraubenschliissel gekrépft

)

R 2 Schnurrad 70 mm @ Gummireifen
Q1 46 mm @ g@
Q2 70 mm @ ‘ i
Gewindespindeln Z & Schnecke Z 5 Schnecke
S 7 cm lang Modul 2 Modul 1 X 12 Schneckenhalter

S13 13 cm lang
S18 18 cm lang

D 1 Schraubendose —
Op

M 2 Ringmutter

X 8 Stutzlager .

Z 3 Zahnrad 40 Zahne
R 4 Spurkranzrad R 6 Kettenrad
35 mm @ . .

L 1 Seilscheibe

Z 4 Ritzel 12 Zahne

R 3 Lochscheibenrad
H 2 Handkurbel 38 mm @ O 1 Spiralfeder 15 cm
O 2 Spiralfeder 30 cm

X é lagergabel R1 lavfrad 26 mm & Sémtliche Einzelteile sind durch den Fachhandel erhdéltlich.







