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Poupée articulée plus particuliérement employée pour la prise de vues

de films trugués.

M. Antor Orro Wisueey DEIGHMANN résidant en Allemagne.

Demandé le 20 janvier 1933, & 13" 52™, a Paris.
Délivré le 2 mai 1933. — Publié le 22 juillet 1933.

La présente invention appartient i la ca-
tégorie des poupées articulées dont les diffé-
rents éléments on parties du corps sont réu-
nis au moyen d’articulations i rotules i
frietion,

La nouvelle poupée articulée conforme &
I'invention est plus particuliérement desti-
née i 1a prise de vues de films truqués, pour
remplacer les trés mombreux dessing qui,
comme on le sait, sont nécessaires pour figu-
rer les difféventes phases des mouvements de
T'objet & cindmatographier. Une telle poupée
articulée, pour la prise de vues de films
truqués, doit présenter un nombre extréme-
ment &levé de possibilités de réglage et qui
ne peut ére obtenu avee les poupées de ce

“type connues jusquil ce jour.

Ta nouvelle poupée conforme i la présente
invention permet d’arriver i ce résultat grace
3 Temploi des articulations spéeiales utili-
sées pour relier entre eux des différents
membres ou parties du corps, ces artienla-
tions étant mobiles en tous sens et immobi-
lisées en toutes positions. La poupée confor-
me & linvention, quoique destinée en
premiére ligne A la prise de vues de films
truqués, peut néanmoins étre employée com-
me mannequin de vitrine, comme jouet, efe.

Suivant la présente invention, les différen-
tes parties du corps, par exemple la téte, le
huste, e ventre, les bras, les cuisses et les

jambes de In poupde, sont formées par denx
plaques disposées paralidlement et i une fai-
ble distance 1une de Tautre et réunies au
moyen de vis de serrage. On peut aussi pré-
voir, entre deux plaques de ce genre formant
une partie du corps et présentant un contonr
approprié, paralléles et réunies au moyen e
vis de serrage, une plaque d'éeartement en
earton ou en cautchoue par exemple, pour
empécher que les denx plaques paralléles
solent mises en contact lors de Ia manceuvre
des vis de serrage. Les parties du corps on
membres ainsi constitués zont réunis de ma-
niére § assurer leur mobilité en tous sens
et lenr immobilisation en toutes positions, en
prévoyant anx- points de réunion des enco-
ches en forme de eage, ouvertes (en arce de
cercle) vers le bord libre de la plaque, et
dans lesquelles s'engagent les extrémités
sphériques d'une broche de faible longuenr
réunissant les membres ou parties du corps,
Les extrémités sphérviques des hroches de
liaison sont maintenues dans les encoches en
torine de cage des plaques paralléles formant
Jes membres ou les parties du corps par I'ef-
fot de serrage produit par les vis réunissant
lesdites plaques, cet effet de serrage pouvant
dtre réglé A volonté suivant le degré de ser-
rage de ces vis. ('e mode de liaison des mnem-
bres ou parties du corps permet d’arriver &
ce que chaque membre puisse Ctre orvienté
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autour de 3 axes perpendiculaires I'un par
rapport & Pautre, deux membres on parties
du corps de la nouvelle poupée articulée,
réunis au moyen d'une broche d extrémités
sphériques, pouvant d’auntre part. par un ré
glage indépendant, étre orientés autour de
6 axes de rotation différents. On arrive de
ce fait & des possibilités de déplacements mu-
tuels des membres ou parties du corps éten-
dues i un point jamais encore atteint par
aucune des poupées articulées connues.

La construction de la poupée est néan-
moins trds simple puisque toutes les parties
du corps et tous les membres sont formés par
des éléments similaires c’est-i-dire par des
plaques parailléles disposées i une faible dis-
tance I'une de 1'autre, les broches de laison
constitnant également des organes semblables
cest-ii-dire des broches droites, de faible lon-

gueur, terminées par des embouts sphériques.

Suivant Pinvention, la téte de Ia poupée
est également réalisée d’une manidre parti-
culiere, ¢’est-i-dire constituée comme le corps
et Tes membres, par deux plaques paralldles,
disposées & faible distance et réunies au
moyen de vis de serrage, les parties de la
téte les plus importantes pour donmer une
expression i celle-ci. le nez et le menton par
exemple, étant mobiles et réglables, tandis
que les veux sont logés dans des encoches
sphériques de ces plaques et peuvent v tour-
her.

Les dessins annexés représentent 1 titre
d’exemple non limitatif une forme dexéeu-
tion de Ia poupée conforme A I'invention.

La figure 1 est une vue de face de 1a pou-
pée;

La figure 2 est une coupe suivant IT-TT
de 1a figure 1;

La figure 3 est une coupe suivant Paxe
IIT-IIT de 1a figure 1;

La figure 4 est une vue en plan et a figa-
re 5 une coupe transversale du pied de 1a
poupée:

La figure 6 est une vue en plan et 1a figu-
re T une vue de profil de 1a main de la pou-
pée;

La figure 8 est une coupe de Ia téte suivant
Paxe VIIL-VIIL

Comme le montre la figure 1, Ia poupée
artieulée se compose d'une téte 1, d"un bus‘e
2, d'un ventre 3, des hras 44/, des avani-

o gl g »

bras 5-5’, des mains 6-6’, des cuisses -7,
2 ? >

des jambes 8-8/ et des pieds 9-9. Les diffé-
rents membres ou parties du corps, par exem-
ple le buste 2 et le ventre 3, sont formés
par deux plaques 10-10” disposées paralidle-
ment 3 une faible distance I'me de P'autre
(voir fig. 2 ou 3) et réunies entre elles au
moyen de vis de serrage 11 pouvant &tre ser-
rées i volonté au moyen d'éerous 12. La
liaison des deux parties du corps permettant
leur orientation en tous sens, par exemple 1a
réunion du buste 2 avee le ventre 3 seffec-
tue au moyen des broches 14 de faible lon-
gueur (voir fig. 1 ou 3) possédant des extré-
mités ou tétes sphériques 15-15. La téle
sphérique 15 pénétre dans des encoches-10-
10" en forme de cuvette, ouvertes en forme
d'are de cercle au bord de la partie consi-
dérée et est immobilisée & friction au moyen
de 1a vis de serrage 11. De méme, la téte
sphérique 15’ de 1a hroche 14 s'engage dans
la deuxiéme partie du corps destinée i étre
reliée 3 Ja premiére en permettant son orien-
tation en fous sens. Il est ainsi possible
d'orienter par exemple le buste 2 par rota-
tion autour de 3 axes perpendiculaires Pun
par rapport & P'autre, de méme pour le ven-
tre 3, de sorte que les deux parties 2 et 3
peuvent effectuer des mouvements relatifs
autour des six axes différents, ceci permet-
tant d’arriver pour une position déterminée
de T'une des parties i des possibilités de
déplacements extrémement étendues des au-
tres pariies. De méme que Je buste 2 peut se
déplacer en tous sens, par rapport au ventre
3, les autres parties du corps peuvent de la
méme maniére, grice & des broches de faible
longueur & tétes sphériques, effectuer les
mémes mouvements par exemple entre la
téte 1 et le buste 2, ou entre les bras 44
et le buste 2, les cuisses 7-7 et le ventre 3,
les pieds 9-9 et les jambes 8-8". Seuls les
avant-bras 5-5" sont constitués directement
par des broches i tétes sphériques un peu
plus longues, ceci en vue de simplifier 1a
eonstruction et de permettre le déplacement
en tous sens des mains 6-6’ par rapport aus
bras +-4.

Au contraire, 1a liaison enire les cuisses
T-T7 et Tes jambhes 8-8’ est assurée unique-
ment au moyen d'articulations ordinaires 16-
16" pour tenir compte de 1a mobilité autoar
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d’un seul axe du memhbre humain correspon-
dant. )
Comme le montrent les figures 1, 4, 3, les
pieds de ia poupée conforme & I'invention
sont constitués par des pitees creuses 17 en
forme de losanges allongés et présentent une
patte coudée 19 fixée par des vis de serrage
18 et maintenant solidement une sphére 15
de 1a hroche de linison 14 dans une encoche
eireulaire correspondante du pied 17, tandis

que la téte sphérique 15, de cette méme

hroche 14, péndtre A force dans des encoches
prévues sur les plaques paralléles 8-8" qui
forment les jambes.

D’aprés Pinvention, les mains de la pou-
pée articulée sont réalisées d'une maniére
particulidre. Comme Je montrent en particu-
lier les figures 6 et 7, elles sont constituées
par deux plaques 21-21’ réunies paraliele-
ment i faible distance au moyen des vis de
serrage 20 et présentant au bord supériens
des encoches en forme de eage destindes i
recevoir la sphére d'articulation 22 de
I'avant-bras 3 ou 5; de plus elles présentent
des encoches en forme de euvette sur le hord
supérieur latéral, enfermant en la serrant
la sphére 23 du membre 24, simulant le
pouce. Les autres doigts par contre, sont dis-
posés cbte A ebte sur un érier 25 fixé au
bord inférieur des plaques 21-217 et peuvent
tourner séparément autour dun axe horizon-
tal 28 (voir fig. 6 et 7).-

En ce qui concerne la téte de Ia poupde,
elle est constitude, comme le montre 1a figure
8, par deux plagues paralléles 27 et 28 réu-
nies au moyen de vis de serrage 15 en ména-
geant un léger espace pour recevoir dans des
encoches correspondantes la téte sphérique
15" d'une broche 14, simulant le cou de ia
poupée. Ces plaques 27 et 28 recoivent des
garnitures 29 et 30 en eaoutchoue ou en an-
tres matiéres élastiques analogues augmen-
tant le frottement et améliorant de ce fait
Pimmobilisation du menton 31 et du nez 32,
insérés entre les plaques, et mobiles.

Les veux 33-33 de la figure, sont disposés
dans des encoches correspondantes en forme
d'arve de cercle prévues sur les plaques 23
et 27 et peuvent tourner sur eux-mémes,
leur immobilisation en une position queleon-
que étant également améliorée par un garnis-
sage des plaques 27 et 28 an moyen d'une

(749.363]

ecouche élastique 29-30 en eaoutchoue ou en
matiére analogue.

Les différents membres ou parties du corps
sont préférablement réalisés en tole ou ana-
logue, par découpage ou analogue, ce qui
permet une adaptation facile A toutes réaii-
sations artistiques désirées des différentes
parties du corps fout en n'entrainant quun
trds faible encombrement et permettant una
séparation facile des articulations a rotule &
serrage réunissant les membres ou parties
du corps deux i deux.

RESUME,

Poupée articulde plus spéeialement desti-
née  la prise de vues de films truqués et dont
les différents membres ou parties du corps
sont reliés an moyen d'articndations sphé
riques réglables A toutes positions, répon-
dant par aillenrs & une ou plusieurs des
particularités ci-dessous pouvant étre em-
plovées séparément ou en combimaison.

1° Les membres ou parties du corps de 1a
poupée sont constitués chacun par deux pla-
ques paralléles maintenues a une certaine
distance "une de Pautre au moyen de vis de
serrage, deux membres ou parties du eorps
étant relides entre eux au moyen de broches
de faible longueur, i tétes ou extrémités
sphériques. chaque téte sphérique s'enga-
geant dans des encoches en forme de eage ou
de cuvette (en are de cercle) onvertes vers
Jo hord sur les plaques parailéles constituant
un membre

2" Ta pression de serrage sous laquelle
I'extrémité sphérique d'une broche de liaison
sengage dans des encoches correspondantes
des plaques paralléles formant un membre,
peut étre modifiée ou réglée par serrage ou
desserrage des vis réunissant les plaques pa-
ralidles d'un membre.

5" La téte et le buste, le buste et le ventre,
Je huste et les bras, les bras et les mains, le
ventre et les euisses, les jambes et les pieds,
cont réunis entre eux au moyen d’éléments
en forme de broche et mobiles Fun par rap-
port & T'autre auntonr des extrémitis sphéri-
ques desdites hroches,

4° Les jambes de la poupée sont articulécs
sur les enisses an moyen d'une articulation &
tonrillon simple.

5° La téte de la poupée est formée par
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deux plaques paralldles disposdes i égale dis-
tance et réglables au imoven des vis, ces pla-
ques recevant une garniture élastique en
caoutchoue ou matifre analogue et mainte-
nant entre elles les parties simulant le nez et
le menton qui sont réglables.

6° Les pieds de Ia ponpée sont constituds
par des plaques ereuses allongées. ayant la
forme de losanges par exemple, et sur les-
quelles est fixé un &tvier dont 'extrémité
libre présente une encochie recevant la téte
sphérique de la broche de iaison ot formant
avee une encoche correspondante de la pla-
que simulant le pied, Particulafion § serrage
pour Ia sphére de To broche de linison.

ay ff e

i® Les mains de la poupée sont consti-
tudes chacune par deux plaques paralléles
réunies au moyven de vis de serrage, et pré-
sentant des =neoches sn hord supérienr pour
la téte sphérique de *a hroche de liaison
allant au bras, ainsi que des encoches sur le
bord latéral pour la téte sphérique de 1'orga-
ne simulant e pouce et. enfin, un étrier an
bord inférienr pour permetire I'accrochage
des différents duigts mobiles autour d'un axe
traversant ledit érier.

Arrer Orro Winneny DEICHMANN.

Par procuration :

G. Beav ne Lowésie et André Armexcavo.

Pour la vente des fascicules, s’adresser & I'Twprinenie Natioxarr, 27, rue de Ia Convention. Paris (15¢).
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